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Nalezy przeczyta¢ w catosci instrukcje obstugi, dotaczona broszure
.Zasady gwarancyjne i dodatkowe"” oraz aktualne informacje

i wskazéwki dostepne przez tacze internetowe na korcu niniejszej
instrukcji. Postepowac zgodnie z zawartymi w nich instrukcjami.
Niniejszy dokument nalezy zachowac, a w przypadku przekazania
urzadzenia laserowego zataczy¢ go.

Catkowicie automatyczny laser rotacyjny czerwony lub zielony

— Promien referencyjny 90° do ustawiania Scianek dziatowych

— Tryby pracy lasera: punktowy, skanowania, obrotowy oraz z recznym
odbiornikiem

— Zdalne sterowanie wszystkimi funkcjami.

— Doktadnos¢ 0,15 mm / m, zakres samoczynnej niwelacji 4°

Ogéblne zasady bezpieczenstwa

— Wykorzystywac urzadzenie wytacznie zgodnie z przeznaczeniem
podanym w specyfikagji.

— Przyrzady pomiarowe oraz akcesoria nie sa zabawkami dla dzieci.
Przechowywac w miejscu niedostepnym dla dzieci.

— Przebudowa lub zmiany w urzadzeniu sa niedozwolone i prowadza
do wygasniecia atestu oraz specyfikacji bezpieczenstwa.

— Nie nalezy naraza¢ urzadzenia na obciazenia mechaniczne,
ekstremalne temperatury oraz silne wibracje.

— Nie wolno uzywac urzadzenia, jezeli nastapi awaria jednej lub kilku
funkgji lub gdy baterie sa zbyt stabe.

— Uzywac wytacznie oryginalnych akcesoriow.
Uzycie nieodpowiednich akcesoriéw skutkuje uniewaznieniem gwarangji.

Zasady bezpieczenstwa
Stosowanie laseréw klasy 2

Promieniowanie laserowe! Promieniowanie laserowe!
Nie kierowac lasera w oczy! Nie kierowac lasera w oczy!
Laser klasy 2 Laser klasy 2
<1 mW-635nm <1mW-515nm
EN 60825-1:2014/AC:2017 EN 60825-1:2014/AC:2017

— Uwaga: Nie patrze¢ w bezposredni lub odbity promien lasera.

— Nie kierowac promienia lasera na osoby.

— W przypadku trafienia oka promieniem laserowym klasy 2 nalezy swiadomie
zamknac oczy i natychmiast usunac gtowe z promienia.
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Cubus / Cubus G

— Nigdy nie patrze¢ w promien lasera lub jego odbicia za pomoca
instrumentéw optycznych (lupy, mikroskopu, lornetki, ...).

— Nie uzywac lasera na wysokosci oczu (1,40 ... 1,90 m).

— Podczas eksploatacji urzadzen laserowych nalezy przykry¢ wszelkie
powierzchnie dobrze odbijajace promienie, btyszczace oraz lustrzane.

— W obszarach publicznych bieg promieni ograniczy¢ w miare mozliwosci
za pomoca blokad i parawandw oraz oznaczy¢ obszar dziatania lasera
za pomoca znakdw ostrzegawczych.

Zasady bezpieczenstwa

Postepowanie z promieniowaniem elektromagnetycznym

— Przyrzad pomiarowy odpowiada przepisom i wartosciom granicznym
kompatybilnosci elektromagnetycznej zgodnie z dyrektywa EMC 2014/30/UE.

— Nalezy zwraca¢ uwage na lokalne ograniczenia stosowania np. w szpitalach,
w samolotach, na stacjach paliw oraz w poblizu 0séb z rozrusznikami serca.
Wystepuje mozliwos¢ niebezpiecznego oddziatywania lub zaktécen
w urzadzeniach elektronicznych i przez urzadzenia elektroniczne.

Wskazowki dotyczace konserwacji i pielegnacji

Oczysci¢ wszystkie komponenty lekko zwilzona Sciereczka; unikac stosowania
srodkow czyszczacych, srodkéw do szorowania i rozpuszczalnikdw.
Przechowywa¢ urzadzenie w czystym, suchym miejscu.

Cechy szczegolne produktu i funkcje

SENsar . . . L
auromaric  Laser rotacyjny ustawia sie samoczynnie. Ustawia sie go w

wymaganej pozycji podstawowej w zakresie kata roboczego + 4°. Regulacje
precyzyjna przejmuje natychmiast automatyka: Trzy elektroniczne czujniki
pomiarowe rejestruja przy tym osie X, Y i Z.

ADS Anti Drift System (ADS) zapobiega btedom pomiaru. Zasada
dziatania: 30 s po aktywacji ADS kontrolowane jest stale prawidtowe
ustawienie lasera. W przypadku poruszenia urzadzenia lub utraty wysokosci
odniesienia lasera nastepuje zatrzymanie lasera. Dodatkowo laser pulsuje,

a dioda tilt Swieci stale. Aby kontynuowac prace, jeszcze raz wcisnac przycisk
tilt albo wytaczy¢ i wiaczy¢ urzadzenie. Zapobiega to fatwo i skutecznie
btedom pomiaru.
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Po wiaczeniu system ADS nie jest aktywny. W celu zabezpieczenia
ustawionego urzadzenia przed zmiana potozenia na skutek czynnikéw
zewnetrznych nalezy wiaczy¢ system ADS, naciskajac przycisk Tilt. Funkcje
ADS sygnalizuje pulsowanie diody Tilt, patrz ilustracja.

System ADS wtacza kontrole dopiero 30 sekund po catkowitej niwelacji
I lasera (faza ustawiania). Pulsowanie diody Tilt w takcie sekundowym
podczas fazy regulacji, szybkie miganie, gdy aktywny jest ADS.

Zasada dziatania System ADS

systemu ADS aktywny po 30s, o
Pocz tek szybkie pulsowa- Dziatanie czynnikow

Wt rotadji nie diody tilt. zewnetrznych

I 7L

Uruchamianie Aktywowanie

Automatyka sensorowa systemu ADS: Laser ;
Nacisna¢ przycisk zatrzymuje™
Tilt, dioda Tilt sig na wszelki
pulsuje w takcie wypa_dek, laser
sekundowym. pulsuje, a dioda

tilt $wieci stale.

\\ﬁ)‘lock Transport LOCK: Urzadzenie podczas transportu chronione
jest specjalnym hamulcem silnikowym.

Pytoszczelnos¢ i wodoszczelnosé- urzadzenia pomiarowe
charakteryzuja sie szczegdlna odpornoscia na pyt i deszcz.

Sie¢ przestrzenna: pokazuje poziomy lasera oraz funkgcje.
auto: ustawienie automatyczne / man: ustawienie manualne

auto auto man
Niwelacja Niwelacja Piano inclinato ~ Kat 90° 90° funkcja
pozioma pionowa referencyjna
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Cubus / Cubus G

tadowanie akumulatora

— Zasilacz-tadowarke wolno uzywac
wyfacznie w zamknietych
pomieszczeniach. Wystawianie go
na dziatanie wilgoci lub deszczu
grozi porazeniem pradem
elektrycznym

— Przed uzyciem urzadzenia catkowicie
natadowa¢ akumulator.

- Podlaczyc zasilacz / tadowarke do
sieci i gniazda przytaczeniowego (G
Stosowac tylko zasilacze/tad owark|
dostarczone wraz z produktami.
Stosowanie nieprawidtowego
zasilacza / fadowarki powoduje
utrate gwarandji.

— Podczas tadowania akumulatora
dioda LED zasilacza / tadowarki (H)
Swieci sie na czerwono. tadowanie
jest zakoniczone, gdy dioda $wieci

na zielono. Gdy urzadzenie nie jest podtaczone do zasilacza / tadowarki,
dioda LED zasilacza / tadowarki (I) pulsuje.
— La batteria pu0 essere ricaricata anche durante I'esercizio.
— Se la batteria & quasi scarica, I'indicatore di funzionamento (4) lampeggia.
— Odtaczy¢ zasilacz od sieci, jesli urzadzenie nie jest uzywane.
— Nie usuwac z akumulatora czerwonych izolatoréw.

Wkiadanie baterii do

zdalnego sterowania

— Zwrdci¢ uwage na
prawidtowa biegunowos¢.




Mocowaniem na
statywie i na scianie

Praca pionowa

A Wylot lasera referencyjnego

B Gtowica pryzmatyczna /
wylot promienia lasera

C Pole odbioru sygnatu
podczerwonego

D Pole obstugi
E Gwint 5/8"

Komora akumulatora

Gniazdo przytaczeniowe
na zasilacz / tadowarke

Zasilacz / tadowarka

Wskaznik dziatania

Czerwony: trwa tadowanie
akumulatora

Zielony: tadowanie zakoriczone



Cubus / Cubus G

Pole obstugi Cubus Pilot

34

Cubus

3 Przycisk WE/WYL

5 Dioda funkgji tilt

Funkcja auto/slope 8 Wyjscie sygnatu podczerwonego

Dioda funkgji auto/slope 9 Wskaznik dziatania

ch;da LED nie SV\f['eC'f . 10 Wybieranie predkosci rotagji
automatyczne ustawianie 600 / 330 /30 /0 obr/min
Dioda LED swieci: reczne

ustawianie 11 Tryb skanowania
10°/45°/90°/180°

12 Przycisk pozycjonowania

Wskaznik dziatania (obracanie w prawo)

(LowBat: dioda LED pulsuje)
13 Przycisk pozycjonowania
(obracanie w lewo)

6 Funkcja tilt

7 Pole odbioru sygnatu

podczerwonego



Niwelowanie poziome i pionowe auto auto
— Tryb poziomy: Ustawi¢ urzadzenie na mozliwie
rownej powierzchni lub zamontowac je na statywie.
— Tryb pionowy: Urzadzenie z zamontowanym
mocowaniem na statywie i na $cianie ustawic¢
z boku. Panel obstugi skierowany jest ku gérze.
Za pomoca mocowania na statywie i na $cianie
urzadzenie mozna zamontowac na statywie
W zastosowaniu pionowym.
— Nacisna¢ przycisk wt./ wyt.

"
(i
Lai

' Wyfaczona dioda funkgcji auto/slope: automatyczne ustawianie
| |

— Urzadzenie niweluje sie automatycznie w zakresie = 4°. Podczas fazy
ustawiania laser i glowica pryzmatyczna sa nieruchome. Po zakonczeniu
niwelacji laser swieci stale i obraca sie z predkoscia maksymalna. Patrz
tez rozdziaty ,Sensor Automatic” i , ADS-Tilt".

Jezeli urzadzenie ustawione jest zbyt ukosnie (ponad 4°), gtowica
I pryzmatyczna nie obraca sig, a laser i dioda LED auto/slope pulsuja.

" Nalezy wtedy ustawi¢ urzadzenie na réwniejszej powierzchni.

Funkcja nachylenia

Wieksze nachylenia mozna uzyska¢, stosujac
optymalna ptytke przechylna.

Wskazéwka: Najpierw pozwoli¢ urzadzeniu
ustawic sie samoczynnie i ustawic¢ ptytke
przechylna na zero. Potem wytaczy¢ automatyke
czujnikowa przyciskiem auto/slope. Nastepnie
nachyli¢ urzadzenie pod zadanym katem.

I Witaczona dioda funkcji auto/slope: reczne ustawianie
| |



Cubus / Cubus G

Tryby lasera

Tryb rotacyjny
Przycisk rotacji mozna ustawiac rozne predkosci:
0, 30, 330, 600 obr./min

Tryb punktowy

Aby przejs¢ do trybu punktowego, nalezy naciskac
przycisk rotacji az do momentu zatrzymania sie
lasera. Laser mozna obracac¢ do zadanej pozycji
tylko przyciskami pozycjonowania.

Tryb skanowania

Przycisk Scan pozwala na aktywacje i ustawienie

segmentu swietlnego w 4 réznych szerokosciach.
Segment pozycjonuje sie przyciskami kierunkowymi.

Tryb odbiornika recznego

Praca z opcjonalnym odbiornikiem laserowym:
Ustawic laser rotacyjny na maksymalna predkosc¢
obrotowa i wiaczy¢ odbiornik laserowy. W tym
celu zapoznac sie nalezy z instrukcja obstugi
odpowiedniego odbiornika laserowego.

Praca z laserem referencyjnym

Urzadzenie jest wyposazone w laser referencyjny.
W trybie pionowym laser referencyjny stuzy

do ustawiania urzadzenia. W tym celu laser
referencyjny ustawic¢ réwnolegle do sciany. Wtedy
pionowa pfaszczyzna lasera ustawiona jest pod
katem prostym do $ciany, patrz rysunek.




Laserliner

Dane Techniczne (Zmiany zastrzezone. 20W47)

Automatyczne poziomowanie (zakres)

+ 4°

Doktadnos¢

+0,15mm/m

Niwelacja

poziomo/pionowo automatycznie
za pomoca elektronicznych libelek
i serwomotoréw

Szybkos¢ regulagji

ok. 30 sek. w catym kacie roboczym

Predkos¢ obrotowa rotagji

0, 30, 330, 600 obr/min.

Dtugos¢ fali lasera
Promieni odniesienia czerwony / zielony

635 nm /515 nm

Klasa lasera

2/< 1 mW (EN 60825-1:2014/AC:2017)

Poboér mocy

4 x 1,2V HR6 (AA) NiMH

Czas pracy czerwony / zielony

ok. 16 h/ok. 10 h

Czas fadowania

ok. 4 h

Warunki pracy

-10°C ... 50°C, wilgotno$¢ powietrza
maks. 80% wilgotnosci wzglednej,
bez skraplania, wysokos¢ robocza
maks. 4000 m nad punktem zerowym
normalnym

Warunki przechowywania

-10°C ... 70°C, wilgotno$¢ powietrza
maks. 80% wilgotnosci wzglednej

Klasa ochrony

IP 66

Wymiary (szer. x wys. x gt.)

130 x 160 x 145 mm (z mocowaniem
na statywie i na scianie)

1300 g (z mocowaniem na statywie

Masa i na $cianie)

Poboér mocy 2 x 1,5V LRO3 (AAA)
Zasieg zdalnego sterowania do 30 m (podczerwien IR)
Masa 70 g (z baterie)

Przepisy UE i usuwanie

Przyrzad spetnia wszystkie normy wymagane

do wolnego obrotu towaréw w UE.

Produkt ten jest urzadzeniem elektrycznym i zgodnie
z europejska dyrektywa dotyczaca ztomu elektrycznego
i elektronicznego nalezy je zbierac i usuwac oddzielnie.

Ce
ER

Dalsze wskazéwki dotyczace bezpieczenstwa

i informacje dodatkowe patrz:
http://laserliner.com/info?an=ABO
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Cubus / Cubus G

Kontrola Kalibracji - przygotowanie

Mozna w kazdej chwili sprawdzi¢ kalibracje. Stawiamy niwelator w $rodku
pomiedzy dwiema fatami (Scianami), ktére sa oddalone o co najmniej 5 m.
Prosze wiaczy¢ urzadzenie. Dla najlepszego skontrolowania uzywamy statywu.
WAZNE: funkcja Sensor Automatic musi by¢ aktywna (dioda auto/slope

nie swieci).

1. Zaznaczamy punkt A1 na Scianie.

2. Obracamy niwelator o 180° i zaznaczamy punkt A2.

ﬂ 1.
o= 8
H 2. »180°~ ﬂ
A1l % A2 u
Kontrola Kalibracji
3. Ustaw najblizej jak to mozliwe $ciany na wysokosci punktu zaznaczonego A1.
4. Obrd¢ niwelator o 180° i zaznacz punkt A3. Réznica pomiedzy A2 i A3

jest tolerancja.
5. Powtorzy¢ punkty 3 i 4 dla sprawdzenia osi Y i Z.

BEE
A1 A2

7 A2
o A3

i
1 X
[ |-
Jezeli w osi X, Y lub Z odlegtos¢ miedzy punktami A2 i A3 przekracza

I 0,15 mm / m, konieczne jest powtdrzenie justowania. Skontaktu;j sie
z lokalnym handlowcem lub serwisem Umarex Laserliner.

=0K

0,15mm/m

-
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o
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Tryb justowania
Podczas justowania zwrdéci¢ uwage na ustawienie lasera rotacyjnego.

JJustowanie osi X

Uaktywni¢ tryb justowania: Wiaczy¢ Cubus. Naciskac przyciski
wt./wyt. oraz auto/slope jednoczesnie tak dtugo, az dioda

LED auto/slope bedzie szybko pulsowac.

Justowanie: Za pomoca przyciskdw pozycjonujacych przesunac
laser z aktualnej pozycji na wysokos¢ punktu referencyjnego A2.
W tym celu nalezy naciska¢ wielokrotnie przyciski ustawiania

w takcie sekundowym az do uzyskania zadanego potozenia.

e

O
O

Rezygnacja z justowania: wyfaczy¢ urzadzenie.

Zapis: Nowe justowanie zapisuje sie przyciskiem Scan.

Justowanie osi Y i Z

Uaktywni¢ tryb justowania: Wtaczy¢ Cubus. Naciska¢ przyciski
wit./wyt. oraz auto/slope jednoczesnie tak dtugo, az dioda

LED auto/slope bedzie szybko pulsowac.

©
C)
)

®

Za pomoca przycisku tilt przetaczy¢ na o Y.

Justowanie: Za pomoca przyciskdw pozycjonujacych przesunac
laser z aktualnej pozycji na wysokos¢ punktu referencyjnego A2.
W tym celu nalezy naciska¢ wielokrotnie przyciski ustawiania

w takcie sekundowym az do uzyskania zadanego potozenia.

©
O

Rezygnacja z justowania: wyfaczy¢ urzadzenie.

®e

Zapis: Nowe justowanie zapisuje sie przyciskiem Scan.

W celu wyjustowania osi Z ustawi¢ urzadzenie
pionowo i wykona¢ analogiczna procedure jak
przy justowaniu osi X.

Nalezy regularnie sprawdzac justowanie
przed uzyciem, po zakonczeniu trans-
portu i po dtuzszym przechowywaniu.
Sprawdzac przy tym zawsze wszystkie
osie.
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Lue kayttoohje, oheinen lisdlehti “Takuu- ja muut ohjeet” seka taman
kayttoohjeen lopussa olevan linkin kautta l6ytyvat ohjeet ja tiedot
kokonaan. Noudata annettuja ohjeita. Sailyta nama ohjeet ja anna ne
mukaan laserlaitteen seuraavalle kayttajalle.

Taysautomaattinen punaisen tai vihredn laserteknologian
pyoriva laser

— 90° vertailusade valiseinien asemointia varten

— Lasertoiminnot: Piste, skannaus, pyorinta ja kasivastaanotto

— Kaikissa toiminnoissa kauko-ohjaus

— Tarkkuus 0,15 mm / m, itsetasausalue 4°

Yleiset turvallisuusohjeet

— Kéayta laitetta yksinomaan ilmoitettuun kayttotarkoitukseen teknisten
tietojen mukaisesti.

— Mittari ja sen tarvikkeet eivat ole tarkoitettu lasten leikkeihin.
Sailyta ne poissa lasten ulottuvilta.

— Rakennemuutokset ja omavaltaiset asennukset laitteeseen ovat kiellettyja.
Talloin raukeavat laitteen hyvaksynta- ja kayttoturvallisuustiedot.

— Al3 aseta laitetta mekaanisen kuorman, korkean ldmpétilan
tai voimakkaan tdrindn aiheuttaman rasituksen alaiseksi.

— Laitetta ei saa kayttda, jos yksi tai useampi toiminto ei toimi
tai jos paristojen varaustila on alhainen.

— Kayta vain alkuperdisia tarvikkeita.
Vaarien tarvikkeiden kayttod aiheuttaa takuun raukeamisen.

Turvallisuusohjeet
Luokan 2 laserin kayttod
 Lasersateilya!  Lasersateilya!
Ala katso sateeseen! Ala katso sateeseen!
Laser luokka 2 Laser luokka 2
<1 mW-635nm <1 mW-515nm
EN 60825-1:2014/AC:2017 EN 60825-1:2014/AC:2017

— Huomaa: Al3 katso lasersateeseen, ala myoskaan heijastettuun siteeseen.

— Al suuntaa lasersadetta kohti ihmisia.

— Jos 2-laserluokan lasersade osuu silmaan, sulje ja pida silmési kiinni ja
kaanna paasi heti pois lasersateesta.



— Ala katso lasersateeseen tai sen heijastumaan optisella laitteella
(esim. luuppi, mikroskooppi tai kaukoputki).

— Ala kayta laseria silmien korkeudella (1,40 - 1,90 m).

— Peitd heijastavat ja kiiltavat seka peilipinnat, kun kaytat laserlaitetta.

— Yleisella kulkuvaylalld tydskennellessasi rajaa lasersade suluilla ja
seinakkeilla ja merkitse lasersade varoituskilvin.

Turvallisuusohjeet
Séhkémagneettinen sateily

— Mittauslaite tayttaa EMC-direktiivin 2014/30/EU sdhkdmagneettista
sietokykya koskevat vaatimukset ja raja-arvot.

— Huomaa kayttorajoitukset esim. sairaaloissa, lentokoneissa, huoltoasemilla
ja sydantahdistimia kayttavien henkildiden laheisyydessa. Sateilylla voi
olla vaarallisia vaikutuksia sahkdisissa laitteissa tai se voi aiheuttaa niihin
hairioita.

Ohjeet huoltoa ja hoitoa varten

Puhdista kaikki osat nihke&lla kankaalla. Alé kéyta pesu- tai hankausaineita
alaka liuottimia. Sailyta laite puhtaassa ja kuivassa paikassaa.

Tuotteen erityisominaisuuksia

rutomaric  PyOriva laser tasaa itse itsensa. Laite asetetaan perusasentoon —
tyoskentelykulman + 4° sisalla. Automatiikka suorittaa heti tarkkuussaadon:
Kolme elektronista mittaustunnistinta saataa X-, Y- ja Z-akselit.

Anti-Drift-jarjestelma (ADS) est&a virheelliset mittaukset.
Toimintaperiaate: Laserlaite tarkistaa tasauksen ADS:n aktivoinnin jalkeen
30 sekunnin valein. Jos laite on siirtynyt pois paikaltaan tai laser menettaa
korkeusreferenssin, toiminta pysdhtyy. Laser vilkkuu ja Tilt-ledi palaa. Voit
jatkaa kayttda painamalla Tilt-painiketta tai sammuttamalla ja kdynnistamalla
laite. Tdma on helppo ja varma tapa estaa mittausvirheet.

Virran kytkemisen jalkeen ADS ei ole aktiivisena. ADS on
aktivoitava Tilt-nappainta painamalla, jotta valmiiksi kohdistettu laite on
turvattu likahtamisen, esim. tonaisyn varalta. Vilkkuva kallistustoiminnon
ledi ilmoittaa, etta ADS on toiminnassa, ks. kuva alla.
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ADS kytkeytyy vasta 30 sekunnin kuluttua laserin itsetasauksen
paattymisesta (tasausvaihe). Tasausvaiheen aikana kallistusta ilmoittava
ledi vilkkuu kerran sekunnissa, nopea vilkkuminen ilmoittaa, etta ADS
on toiminnassa.

ADS-toiminto ADS toimii tarkasti
30 s kuluttua,
Pydrinnan kallistuksen LED Laitteen
Kaynnistys aloitus vilkkuu nopeasti. likahtaminen
7L
Asetusvaihe Sensor ADS:n aktivointi:
Automatic Paina kalli-

stusnappainta.

Kallistuksesta Varotoimena laite

pysahtyy, laser vilkkuu

iimoittava ledi f t
vilkkuu kerran ja kallistuksen ledi
sekunnissa palaa jatkuvasti.

\\ﬁ“lock Kuljetuslukitus (Transport LOCK): Laite suojataan kuljetuksen
aikana erityiselld moottorijarrulla.

Poly- ja vesisuojaus - laitteessa on erittdin tehokas poly- ja
vesisuojaus

Avaruushilat: Nayttavat lasertasot ja toiminnot.
auto: automaattitasaus / man: manuaalitasaus

auto auto
Vaakatasaus Pystytasaus Vlno pinta 90° kulma

vntet0|m|nto



Akun lataaminen

— Kayta verkkolaitetta / laturia vain
sisatiloissa. Suojaa laite kosteudelta
ja sateelta. Sahkoiskun vaara.

— Lataa akku tdyteen ennen laitteen
kayttos.

— Liité verkkolaite sahkdverkkoon ja
liittimeen (G). Kayta vain laitteen
mukana toimitettavaa virtaldhdetta.
Jos kaytat muita verkkolaitteita,
takuu raukeaa.

— Verkkolaitteen punainen merkkivalo
(H) palaa akun latautuessa. Vihrea
ledi ilmoittaa, etta akku on ladattu
tayteen. Verkkolaitteen merkkivalo
(1) vilkkuu, kun laitetta ei ole liitetty
verkkolaitteeseen.

— Akkua voi ladata myos laitteen
kayton aikana.

— Kayttotilan naytto (4) vilkkuu, kun
akun varaustila on matala.

— Irrota virtaldhde pistorasiasta, kun laite ei ole kdytossa.

— Ala poista akusta punaisia eristéjia.

Aseta paristot kauko-ohjaimeen.
— Tarkista oikea napaisuus!




Cubus / Cubus G

Jalusta- ja seinakiinnike

Pystykayttod

A Vertailulaserin 1ahto
B Prismapad / lasersateen 1dhto

C Infrapunasignaalin
vastaanottoalue

D Ohjaustaulu
E 5/8" kierre

I o m

Akkulokero
Verkkolaitteen liitanta
Verkkolaite

Toiminnan merkkivalot
punainen: akku latautuu vihrea:
lataus valmis



Laserliner

Cubus-ohjaustaulu
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Kauko-ohjain

auto/slope-toiminto

auto/slope-toiminnon merkkiledi
Ledi ei pala: automaattisuuntaus
Ledi palaa: manuaalisuuntaus

3 ON/OFF-painike

Toiminnan nayttoe
(LowBat: Ledi vilkkuu)

Kallistustoiminnon ledi
Kallistustoiminto

7 Infrapunasignaalin

18

vastaanottoalue

8 Infrapunasignaalin 1dhto
9 Toiminnan nayttd

10 Pydrintanopeuden valinta
600/330/30/0 1/min

11 Scan-Modus
10°/45°/90°/180°

12 Kohdistuspainike
(kierto oikealle)

13 Kohdistuspainike
(kierto vasemmalle)
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Vaakasuuntaus ja pystysuuntaus auto auto

— Vaaka: Aseta laite mahdollisimman tasaiselle ‘} «b
alustalle tai kiinnita se kolmijalkaan. bq »1
— Kéyttd pystysuunnassa: Aseta laite kyljelleen jalusta- ‘ 0

ja seinakiinnike asennettuina. Ohjauspaneeli osoittaa
yléspain. Jalusta- ja seindkiinnikkeen avulla laitteen @
voi asentaa jalustalle pystysuorassa kayttda varten.

— Paina ON/OFF-painiketta.

I auto/slope-toiminnon ledi ei pala: Automaattisuuntaus
n

— Laite tasaa itsensa automaattisesti + 4° alueella. Tasausvaiheen aikana
laser vilkkuu ja prismapaa on paikallaan. Kun tasaus on valmis, laser
palaa jatkuvasti ja pyorii maksiminopeudella. Ks. myds kappaleet
.Sensoriautomatiikka” ja ,, ADS Tilt”

Jos laite on asetettu liian vinoon (kallistus yli 4°), prismapaa
I pysahtyy ja laserviiva seka auto/slope-ledi vilkkuvat. Aseta laite
tasaisemmalle alustalle.

Kallistustoiminto

Suurissa kallistuksissa voit kayttaa lisdvarusteena
saatavaa kulmalevya.

VIHJE: Anna laitteen ensin tasata itsensa ja aseta
kulmalevy nollaan. Kytke sitten sensoriautomatiikka
auto/slope-nappaimella pois kaytosta. Kallista sen
jalkeen laite haluamaasi kulmaan.

I auto/slope-toiminnon ledi palaa: Manuaalisuuntaus
| |



Laserin kdyttotavat

Pyorinta

Pyodrinnan painikkeella valitaan seuraavat
nopeudet: 0, 30, 330, 600 1/min

Pistetoiminto

Siirry pistetoimintoon painelemalla pyérinnén
painiketta, kunnes laser ei enda pyori.

Laser voidaan kaantaa haluttuun asentoon
kohdistuspainikkeilla.

Skannaus

Skannauspainikkeella voit aktivoida ja saataa
voimakkaan valosegmentin. Kaytdssasi on

4 segmentin leveyttd. Segmentti suunnataan
kohdistuspainikkeilla.

Kasivastaanotto

Laservastaanottimen (lisdvaruste) kayttd: Saada
pyorivaan laseriin maksiminopeus ja kdynnista
laserin vastaanotin. Ks. laservastaanottimen
kayttoohje.

Vertailulaserin kaytto

Laitteessa on vertailulaser. Pystykdytossa
vertailusadetta kaytetaan laitteen tasaukseen.
Kohdista vertailusdde tata varten seinan
suuntaiseksi. Pystysuora lasertaso on nyt
aoikeassa kulmassa seindan, ks. kuva.
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Tekniset tiedot (Tekniset muutokset mahdollisia. 20W47)

Itsetasausalue + 4°
Tarkkuus +0,15mm/m
Vaaitus vaaka-/pystysuunnassa automaattisesti

elektronisilla libelleilld ja servomoottoreilla

Itse-tasauksen kesto

n. 30 s koko tyékulman alueelle

Pyérintanopeus

0, 30, 330, 600 1/min

Laserin aallonpituus
Viitesdde punainen / vihred

635 nm /515 nm

Laserluokka

2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/AC:2017)

Virtalahde

4 x 1,2V HR6 (AA) NIMH

Kayttoaika punainen / vihred

n.16h/n.10h

Latausaika

n.4h

Kayttéymparistd

-10°C ... 50°C, ilmankosteus maks. 80% RH,
ei kondensoituva, asennuskorkeus
maks. 4000 m merenpinnasta

Varastointiolosuhteet

-10°C ... 70°C, ilmankosteus maks. 80% RH

Kotelointiluokka

IP 66

Mitat (L x K x S)

130 x 160 x 145 mm
(jalusta- ja seinakiinnike)

Paino

Kauko-ohjain
Virtalahde

1300 g (jalusta- ja seinakiinnike)

2 x 1,5V LR03 (AAA)

Kauko-ohjaimen toimintasade

max. 30 m (IR-ohjaus)

Paino

70 g (sis. paristot)

EY-maaraykset ja havittaminen
Laite tayttaa kaikki EY:n sisélla tapahtuvaa

vapaata tavaravaihtoa koskevat standardit.

Tama tuote on sahkolaite. Se on kierratettava tai
havitettava vanhoja sahké- ja elektroniikkalaitteita
koskevan EY-direktiivin mukaan.

Lisatietoja, turvallisuus- yms. ohjeita:
http://laserliner.com/info?an=ABO
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Kalibrointitarkistuksen valmistelutoimet

Laserin kalibrointi on tarkistettavissa. Aseta laite kahden vahintdan 5 metrin
etaisyydelld olevan seinan valiin keskikohdalle. Kéynnista laite. Optimaalinen
tarkistustulos edellyttda kolmijalan kayttoa TARKEAA: Sensoriautomatiikan
taytyy olla toiminnassa (auto/slope-ledi ei pala).

1. Merkitse piste A1 seindan. (Pistetoiminolla)

2. Kaanna laite 180° ja merkitse piste A2. Pisteiden A1 ja A2 vdlille
muodostuu vaakasuuntainen referenssilinja. Kalibroinnin tarkistus.

ﬂ 1.
o= S
2. »180°~ ﬂ
A1l % A2 u
Kalibroinnin tarkistus
3. Aseta laite merkityn pisteen A1 korkeudella mahdollisimman lahelle seinda,
suuntaa laite X-akselille.
4. Kaanna laitetta 180° ja merkitse piste A3. Pisteiden A2 ja A3 vdlinen erotus

on X-akselin toleranssi.
5. Toista Y- ja Z-akselin tarkistuksessa kohdat 3. ja 4.

3.
A2

A2

\
>
=
= 0K

0,15 mm/m

A3

-
®
=]
°
<

-
1 R
[ |-
Uusi saatd on tarpeen, jos X-, Y- tai Z-akselien pisteiden A2 ja A3

I valinen etaisyys on enemman kuin 0,15 mm / m. Ota yhteys
® paikalliseen laitetoimittajaan tai UMAREX-LASERLINER huolto-osastoon.

2 (D
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Saatétoiminto
Muista tasata pyoriva laser sdatamisen yhteydessa.

X-akselin saato

Saatétoiminnon aktivointi: Kdynnista Cubus. Paina yhta aikaa
ON/OFF-nappainta ja auto/slope-nappaintd, kunnes ledi auto/slope
vilkkuu nopeasti.

S&ato: Aja laserviiva kohdistusnappaimella senhetkisesta

kohdasta vertailupisteen A2 korkeudelle. Sita varten napauta
kohdistusnappainta kerran sekunnissa, kunnes haluamasi

paikka on saavutettu.

Saadon kumoaminen: Sammuta laite.

Tallennus: Vahvista uusi séatd Skannauspainikkeella.

Y- ja Z-akselin saadot

Saatétoiminnon aktivointi: Kdynnista Cubus. Paina yhta aikaa
ON/OFF-nappainta ja auto/slope-nappaintd, kunnes ledi auto/slope
vilkkuu nopeasti.

Vaihda Y-akselille tilt-nappaimella.

Saatd: Aja laserviiva kohdistusnappaimella senhetkisesta
kohdasta vertailupisteen A2 korkeudelle. Sitd varten napauta
kohdistusnappainta kerran sekunnissa, kunnes haluamasi
paikka on saavutettu.

S&adon kumoaminen: Sammuta laite.

Tallennus: Vahvista uusi saatd Skannauspainikkeella.

Z-akselin saato: aseta laite pystyasentoon
ja tee samat toimet kuin X-akselin s&&ddisséa. X-/1Y-/
Z } Z-akselit

Tarkista saatod saannollisesti ennen
kayttoa seka kuljetuksen ja pitkan
sailytyksen jalkeen. Tarkista aina
samalla kertaa kaikki akselit.

©

auto’
(Buto)

©
®)

© ®6

Slope;

®

©
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Leia completamente as instrugdes de uso, o caderno anexo "Indicacoes
adicionais e sobre a garantia“, assim como as informacoes e indicacoes
atuais na ligacao de Internet, que se encontra no fim destas instrugdes.
Siga as indicacOes ai contidas. Guarde esta documentacédo e junte-a ao
dispositivo a laser se o entregar a alguém.

Laser rotativo completamente automatico com tecnologia
laser vermelha e verde

— Feixe de referéncia de 90° para alinhar paredes de separacdo

— Modos laser: modo de ponto, scan, rotacao e recetor manual

— Todas as funcdes podem ser comandadas com o controlo remoto

— Precisao 0,15 mm / m, margem de autonivelacao 4°

Indicac6es gerais de seguranca

— Use o aparelho exclusivamente conforme a finalidade de aplicacao
dentro das especificacoes.

— Os aparelhos de medicéo e os seus acessorios nao sao brinquedos.
Mantenha-os afastados das criancas.

—Nao sdo permitidas transformacdes nem alteracées do aparelho,
que provocam a extincdo da autorizacdo e da especificacdo de seguranca.

— Nao exponha o aparelho a esforcos mecanicos, temperaturas
elevadas ou vibracoes fortes.

— Na&o é permitido usar o aparelho se uma ou mais funcoes
falharem ou a carga da/s pilha/s estiver baixa.

— Utilize exclusivamente acessérios originais.
Caso sejam usados acessoérios errados, a garantia caduca.

Indicacoes de seguranca
Lidar com lasers da classe 2

Radiacao laser! Radiacéo laser!
N&o olhe para o raio laser! N&o olhe para o raio laser!
Laser da classe 2 Laser da classe 2
<1 mW-635nm <1 mW-515nm
EN 60825-1:2014/AC:2017 EN 60825-1:2014/AC:2017

— Atencdo: nao olhar para o raio direto ou refletido.

— Né&o orientar o aparelho para pessoas.

— Se uma radiacao de laser da classe 2 entrar nos olhos, feche
conscientemente os olhos e afaste imediatamente a cabeca do raio.

N GD)



Cubus / Cubus G

— Nunca olhe para o feixe de laser nem para os seus reflexos com aparelhos
opticos (lupa, microscopio, telescopio, ...).

— Né&o use o laser a altura dos olhos (1,40 ... 1,90 m).

— Superficies bem refletoras, espelhadas ou brilhantes devem ser cobertas
durante a operacao com dispositivos a laser.

— Em éreas de trafego publicas, limitar ao maximo possivel o feixe de laser,
por intermédio de vedacdes e divisorias, e assinalar a zona do laser com
placas de aviso.

Indicacoes de seguranca
Lidar com radiacdo eletromagnética

— O aparelho cumpre os regulamentos e valores limite relativos a compatibilidade
eletromagnética nos termos da diretiva CEM 2014/30/UE.

— Observar limitagdes operacionais locais, como p. ex. em hospitais, avides,
estacoes de servico, ou perto de pessoas com pacemarkers. Existe a possibilidade
de uma influéncia ou perturbacéo perigosa de aparelhos eletronicos e devido a
aparelhos eletrénicos.

Indicac6es sobre manutencao e conservacao

Limpe todos os componentes com um pano levemente himido e evite usar
produtos de limpeza, produtos abrasivos e solventes.Armazene o aparelho
num lugar limpo e seco.

Caracteristicas particulares do produto e funcées

Rutomaric O laser rotativo alinha-se automaticamente. Ele é colocado na
posicdo basica necessaria — dentro do angulo de trabalho de + 4°. O ajuste
de precisao é imediatamente assumido pelo sistema automatico: trés sensores
eletrénicos de medicao determinam os eixos X, Y e Z.

O Anti-Drift-System (ADS) evita medicoes erradas. Principio
de funcionamento: 30 segundos apos a ativacao do ADS, o alinhamento
correto do laser é permanentemente controlado. Se o aparelho for
movimentado devido a influéncias externas ou o laser perder a sua referéncia
de altitude, o laser fica parado. Adicionalmente pisca o laser e o LED Tilt esta
permanentemente aceso. Para poder continuar a trabalhar, volte a carregar
no botao Tilt ou desligue e ligue o aparelho. Assim as medicoes erradas sao
evitadas com facilidade e seguranca.
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O ADS néo esta ativo depois de ligar o aparelho. Para proteger
o aparelho ajustado de alteracoes de posicao devido a influéncia externa,

o ADS precisa de ser ativado ao pressionar o botao Tilt. A funcdo ADS

¢ indicada pela intermiténcia do LED Tilt, ver imagem em baixo.

O ADS s6 aciona a monitorizacdo 30 seg. ap6s a nivelacdo completa
do laser (fase de ajuste). O LED Tilt pisca em periodos de um segundo
durante a fase de ajuste e pisca depressa se ADS estiver activado.

Funcdo ADS
ADS ativo apds
. Inicio da 30 seg., o LED Tilt Influéncia
Ligado rotacao pisca depressa. externa
I 7L
Fase de ajuste @ Ativar o ADS:
Sensor automatico premir o botao
Tilt, o LED Tilt O laser

fica parado por
motivos de seguranca,
o laser pisca e o

LED Tilt esta
permanentemente
aceso.

pisca em periodos
de um segundo.

\\ﬁ)‘lock Blogueador de transporte LOCK: o aparelho é protegido com
uma travagem do motor especial para o transporte.

Protecdo contra po e 4gua — o aparelho distingue-se por uma
protecao especial contra p6 e chuva.

Grelhas espaciais: indicam os niveis de laser e as fungdes.
auto: nivelacado automatica / man: nivelacdéo manual

auto auto man
Nivelacdo Nivelacdo Nivel inclinado ~ Angulo de 90°  Funcéo de
horizontal vertical referéncia 90°
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Carregar o acumulador

Usar a unidade de alimentacao/
carregador s6 dentro de espacos
fechados e nao expor a humidade
nem a chuva. Caso contrério existe
o perigo de choques elétricos.
Carregar completamente o
acumulador antes de usar o aparelho.
Ligue a unidade de alimentacao/o
carregador a rede elétrica e a tomada
de ligacao (G). Utilize apenas a
fonte de alimentacao/carregador
fornecidos. Se for usado um
carregador ou uma unidade de
alimentacdo errada, a garantia
caduca.

Enquanto o acumulador é carregado,
o LED da unidade de alimentacao/
do carregador (H) acende com a cor
vermelha. O processo de carga esta

h-.

concluido quando o LED acende com cor verde. Se o aparelho nao estiver
ligado a unidade de alimentacao/ao carregador, o LED da unidade de

alimentacao/do carregador (I) pisca.

— O acumulador também pode ser carregado durante o funcionamento.
— Se a carga do acumulador for baixa, o indicador

do estado operacional (4) pisca.

— Desligue a fonte de alimentacao da rede quando o aparelho nao for usado.
— Nao retirar os isoladores de pilha vermelhos do acumulador.

Insercao das pilhas no
controlo remoto

Observe a polaridade correta.

o ' o

1
L“,,';l

i
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Fixacdo para tripé
e parede

Operacao
vertical

A Saida de laser de referéncia

B Cabeca prismatica /
Saida do feixe de laser

C Campo de rececao do sinal
de infravermelhos

D Painel de comando
E Rosca de 5/8"

F Compartimento do acumulador

G

H

Tomada de ligagdo para a unidade
de alimentacdo/o carregador.

Unidade de alimentacao/
carregador

Indicacdo de funcionamento
vermelho: o acumulador esta
a ser carregado

verde: processo de carga
concluido
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Painel de comando Cubus Controlo remoto

34
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4 Indicacdo de funcionamento

Funcdo auto/slope 8 Saida sinal de infravermelhos

LED funcao auto/slope 9 Indicacdo de funcionamento
LED apagado:

nivelacdo automatica

LED aceso: nivelacao manual

10 Selecionar a velocidade de
rotacdo 600/ 330/ 30/ 0 r/min

11 Modo scan
10°/45°/90°/180°

12 Tecla de posicionamento
(rodar para a direita)

Botdo para ligar/desligar

(LowBat: LED pisca)

LED funcao Tilt 13 Tecla de posicionamento

6 Funcao Tilt (rodar para a esquerda)

7 Campo de rececdo do sinal

de infravermelhos



Nivelacao horizontal e vertical auto auto

— Horizontal: coloque o aparelho numa superficie I

0 mais plana possivel ou fixe-o num tripé.

— Vertical: coloque lateralmente o aparelho com a
fixacdo para tripé e parede montada. O painel de
comando fica virado para cima. Com a fixacao @
para tripé e parede é possivel montar o aparelho
na aplicacdo vertical sobre um tripé.

— Pressionar o botdo para LIGAR/DESLIGAR.

W
(i
Lai

I LED da fungdo auto/slope apagado: nivelagdo automatica
| |

— O aparelho nivela-se automaticamente numa margem de + 4°. Na fase
de ajuste, o laser pisca e a cabeca prismatica fica parada. Quando a
nivelacao tiver sido concluida, o laser fica permanentemente aceso e
roda com o numero de rotagdes max. Consulte também a seccdo sobre
"Sensor Automatic" e "ADS-Tilt".

Se o aparelho tiver sido colocado demasiado inclinado (fora de 4°),
I a cabeca prismatica para e o laser e o LED auto/slope piscam.
A seguir é preciso colocar o aparelho numa superficie mais plana.

Funcao de inclinacao

Inclinagbes maiores podem ser tracadas com
a placa angular opcional.

DICA: deixe primeiro o aparelho realizar o
alinhamento automatico e coloque a placa
angular em zero. A sequir, desligue o sistema
automatico sensor com o botdo auto/slope.
Incline por fim o aparelho no angulo desejado.

I LED da funcédo auto/slope aceso: nivelacdo manual
n
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Modos do laser

Modo de rotacao
Com a tecla de rotacdo podem ser ajustadas
velocidades diferentes: 0, 30, 330, 600 r/min

Modo de ponto

Para chegar ao modo de ponto, carregue na
tecla de rotacdo até que o laser deixe de rodar.
O laser pode ser rodado para a posicao desejada
com as teclas de posicionamento do aparelho.

Modo scan

Com a tecla scan pode ser ativado e
ajustado um segmento de luz intensa
em 2 larguras diferentes. O segmento é
posicionado com as teclas de sentido.

Modo de recetor manual

Trabalhar com o recetor laser opcional:

Ajuste o laser de rotacdo no nimero de
rotacées maximo e ligue o recetor laser.
Consulte para isso as instrucoes de uso
de um recetor laser correspondente.

&
QO

Trabalhar com o laser de referéncia

O aparelho dispde de um laser de referéncia.
Na operacao vertical, o laser de referéncia
serve para alinhar o aparelho. Para isso, ajuste
o laser de referéncia paralelamente a parede.
A seguir o nivel de laser vertical fica alinhado
perpendicularmente a parede, consulte a
ilustracao.
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Dados técnicos (sujeitos a alteracoes técnicas. 20W47)

Margem de autonivelacao +4°

Exatidao +0,15mm/m

horizontal / vertical automatica com
niveis de bolha eletrénicos e servomotores
aprox. 30 seg. ao longo de

todo o angulo de trabalho

Velocidade de rotacdo 0, 30, 330, 600 r/min.

Comprimento de onda laser

Feixe%e referéncia vermelho / verde 635nm/515nm
Classe de laser 2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/AC:2017)
Alimentacéo elétrica 4 x 1,2V HR6 (AA) NiMH

Duracéo operacional
vermelho / verde
Tempo de carga aprox. 4 h

-10°C ... 50°C, humidade de ar méax.
80% rH, sem condensacéo, altura de
trabalho max. de 4000 m em relacédo
ao NM (nivel do mar)

Nivelacao

Velocidade de ajuste

aprox. 16 h / aprox. 10 h

Condicoes de trabalho

- -10°C ... 70°C,
Condicoes de armazenamento humidade de ar max. 80% rH
Tipo de protecao IP 66

130 x 160 x 145 mm
(com fixacao para tripé e parede)

Peso 1300 g (com fixacao para tripé e parede)
Controlo remoto

Alimentacéo elétrica 2 x 1,5V LRO3 (AAA)
Alcance do telecomando até 30 m (infravermelho IR)
Peso 70 g (incl. pilhas)

Disposicoes da UE e eliminacao c E
O aparelho respeita todas as normas necessarias para

a livre circulacdo de mercadorias dentro da UE.
Este produto é um aparelho elétrico e tem de ser E
recolhido e eliminado separadamente, conforme

a diretiva europeia sobre aparelhos elétricos e

eletrénicos usados.

Mais instrucdes de seguranca e indicacdes adicionais
em: http://laserliner.com/info?an=ABO

32 @D
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Preparativos para verificar a calibragem

Vocé mesmo pode verificar a calibragem do laser. Coloque o aparelho entre

2 paredes separadas com um minimo de 5 metros. Ligue o aparelho. Para

uma verificacao perfeita, utilize um tripé / suporte: IMPORTANTE: o sistema

automatico sensor tem de estar ativado (LED auto/slope apagado).

1. Marque o ponto A1 na parede.

2. Gire o aparelho 180° e marque o ponto A2. Assim, temos uma referéncia
horizontal entre A1 e A2.

e 5 |

Al % A2 u
Verificar a calibragem

3. Coloque o aparelho o mais proximo da parede possivel a altura do
ponto A1, alinhando o aparelho.

4. Gire o aparelho 180° e marque o ponto A3. A diferenca entre
A2 e A3 é a tolerancia.

5. Repita os pontos 3 e 4 para verificar os eixos Y e Z.

3.
A1 A2
o A2

A3

=0K

0,15 mm/m

. |a.
7 180°

- A2

Se no eixo X, Y ou Z os pontos A2 e A3 se encontrarem a uma

distancia superior a 0,15 mm / m, é necessario proceder a um
ajuste. Contacte o seu distribuidor.

<

Il |




Modo de ajuste

Durante o ajuste, observe o alinhamento do laser rotativo.

Ajuste do eixo X

Ativar o modo de ajuste: ligue o Cubus. Carregar simultaneamente

no botdo de LIGAR/DESLIGAR e no botao auto/slope até o LED
auto/slope piscar depressa.

©

auto
Slope;

©

Ajuste: com as teclas de posicionamento, mover o laser da posicao
atual para a altura do ponto de referéncia A2. Pressione para isso
varias vezes as teclas de posicionamento, em periodos de um
segundo, até a posicao desejada estar alcancada.

O
O

Anular o ajuste: desligue o aparelho.

Memorizar: 0 novo ajuste € memorizado com a tecla scan.

Ajuste dos eixos Y e Z

Ativar o modo de ajuste: ligue o Cubus. Carregar simultaneamente
no botdo de LIGAR/DESLIGAR e no botao auto/slope até o LED
auto/slope piscar depressa.

© ®6

Slope;

®

Com a tecla tilt, mude para o eixo V.

Ajuste: com as teclas de posicionamento, mover o laser da posicao
atual para a altura do ponto de referéncia A2. Pressione para isso
varias vezes as teclas de posicionamento, em periodos de um
segundo, até a posicao desejada estar alcangada.

©
O

Anular o ajuste: desligue o aparelho.

® @

Memorizar: o novo ajuste é memorizado com a tecla scan.

Para o ajuste do eixo Z, coloque o aparelho
na vertical e proceda da mesma forma que
para o ajuste do eixo X.

Verificar regularmente a calibragem
antes do uso e, depois de transporte
e armazenamento prolongados.
Controlar sempre todos 0s eixos.

3¢ @D



Cubus / Cubus G

Las igenom hela bruksanvisningen, det medféljande haftet “Garanti-
och tillaggsanvisningar” samt aktuell information och anvisningar pa
internetlanken i slutet av den har instruktionen. Folj de anvisningar som
finns i dem. Dessa underlag ska sparas och medfélja laseranordningen
om den ldmnas vidare.

Helautomatisk rotationslaser med rod respektive

gron laserteknologi

— 90° referensstrale for uppriktning av skiljevaggar.

— 4 laserlagen: punktlage, linjelage, rotationslage och mottagarlage
— Alla funktioner kan kontrolleras via fjarrkontrollen.

- Noggrannhet 0,15 mm / m, 4° sjélvnivelleringsomrade

Allmanna sakerhetsforeskrifter

— Anvand enheten uteslutande pa avsett satt inom specifikationerna.
— Maétinstrumenten ar inga leksaker for barn. Forvara dem oatkomligt fér barn.
— Det dr inte tillatet att bygga om eller modifiera enheten, i sa fall galler inte
tillstandet och sékerhetsspecifikationerna.
— Utsatt inte apparaten for mekanisk belastning, extrema temperaturer,
fukt eller kraftiga vibrationer.
— Utsétt inte apparaten for mekanisk belastning, extrema temperaturer
eller kraftiga vibrationer.
— Apparaten far inte langre anvandas om en eller flera funktioner upphor
att fungera eller batteriets laddning ar svag.
— Anvand endast originaltillbehoret.
Om fel tillbehér anvands, blir garantin ogiltig.

Sakerhetsforeskrifter
Hantering av laser klass 2

Laserstralning! Laserstralning!

Titta aldrig direkt in i Titta aldrig direkt in i
laserstralen! Laser klass 2 laserstralen! Laser klass 2
<1 mW - 635nm <1 mW -515nm
EN 60825-1:2014/AC:2017 EN 60825-1:2014/AC:2017

— Observera: Titta inte in i en direkt eller reflekterad strale.

— Rikta inte laserstralen mot nagon person.

— Om laserstralning av klass 2 traffar 6gat ska man blunda medvetet
och genast vrida bort huvudet fran stralen.



— Titta aldrig med optiska apparater (lupp, mikroskop, kikare, ...)
pa laserstralen eller reflexioner fran den.

— Anvand inte lasern i 6gonhgjd (1,40 ... 1,90 m).

— Tack 6ver alla ytor som reflekterar, speglar eller glanser under anvandning
av en laserapparat.

— | offentliga trafiksituationer ska stralgdngen om mojligt begransas med
avsparrningar och l6sa vaggar och laseromradet markas med varningsskyltar.

Sakerhetsforeskrifter
Kontakt med elektromagnetisk stralning

— Matapparaten uppfyller féreskrifter och gransvarden for elektromagnetisk
kompatibilitet i enlighet med EMV-riktlinjen 2014/30/EU.

— Lokala driftsbegransningar, t.ex. pa sjukhus, flygplan, bensinstationer eller
i ndarheten av personer med pacemaker ska beaktas. Det &r mgjligt att det
kan ha en farlig paverkan pa eller stora elektroniska apparater.

Anvisningar for underhall och skotsel

Rengor alla komponenter med en latt fuktad trasa och undvik anvéndning
av puts-, skur- och lésningsmedel. Forvara apparaten pa en ren och torr plats.

Speciella produktegenskaper och funktioner

SENSQr . . L u . " .
mutomaric  Rotationslasern riktar upp sig sjdlv. Den satts i en lamplig

grundinstallning — inom arbetsvinklar pa + 4°. Fininstallningen tar
over fran automatiken: Tre elektroniska matsensorer registrerar darvid
X-, Y- och Z-axlarna.

Anti-Drift-systemet (ADS) forhindrar felmatningar.
Funktionsprincip: 30 sekunder efter aktivering av ADS kontrolleras korrekt
installning av lasern kontinuerligt. Om apparaten flyttas genom yttre paverkan,
eller om lasern forlorar sin hojdreferens, stannar lasern. Dessutom lyser bade
lasern och vipp-lysdioden permanent. For att kunna arbeta vidare maste man
trycka pa vippknappen igen eller stdnga av och sla pa apparaten igen.

Sa enkelt och sékert férhindras felméatningar.



Cubus / Cubus G

ADS ér inte aktivt efter paslagning. For att skydda den installda
apparaten mot lagesférandringar genom yttre paverkan maste ADS aktiveras

genom att trycka pa vippknappen. ADS-Funktion visas genom att vipp-LED
blinkar; se bild nedan.

ADS-systemet slar pa 6vervakningen forst 30 sekunder efter slutford
I nivellering av lasern (inriktningsfas). Vipp-LED blinkar en gang per
sekund under inriktningsfasen och blinkar snabbt nar ADS ar aktivt.

Funktionsatt ADS ADS péslaget efter
30 sekunder, snabba
Start blinkningar pé vipp- Yttre
Pa rotation lysdioden. paverkan
7L
Inj i -aktivering:
njusteringsfas ] ADS ak}lvgr\ng Lasern
sensorautomatik Tryck pa vippknappen stannar

s& blinkar vipp-LED

en gang per sekund av sakerhetsskal,

lasern blinkar och
vipp-lysdioden
lyser permanent.

\\ﬂhlock Transport-LOCK: Apparaten skyddas vid transport
av en sarskild motorbroms.

Skydd mot damm och vatten — Matinstrumenten
utmarker sig genom att de ar skyddade mot damm och regn.

Rumsgaller: De visar laserplanen och funktionerna.
auto: automatisk injustering/man: manuell injustering

= 8 ® o0

Horisontell Vertikal Lutande plan 90° vinkel 90° referens-
nivellering nivellering funktion

GD 37



Laddning av batteri

— Nat-/laddningsaggregat far endast
anvandas i slutna rum, far inte
utsattas for fukt eller regn, da det
annars finns risk for en elektrisk stot.

— Ladda batteriet helt innan det satts
in i apparaten.

— Nat-/laddningsaggregat ansluts till
elnatet och anslutningsuttaget (G).
Anvand bara det medféljande
nat-/laddningsaggregatet.

Garantin galler inte om felaktigt
nat-/laddningsaggregat anvands.

— Nar batteriet laddas lyser en LED pa
nat-/laddningsaggregatet (H) rétt.
Laddningen ar klar och avstangd
nar denna LED lyser grént. Nar
apparaten inte ar ansluten till
nat-/laddningsaggregatet (I) blinkar
LED-lampan rétt.

— Batteriet kan aven laddas medan lasermodulen anvands.

- Vid svag laddning pa batterierna blinkar driftindikatorn (4).

— Koppla bort nataggregatet fran elndtet nar enheten inte anvands.

— Roda batteriisolatorer far inte tas bort fran batteriet.

Isattning av batterier
i fjarrkontrollen

— Se till att vdanda polerna ratt.
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Stativ- och vaggfaste

Vertikaldrift

A Utgang for referenslaser

B Prismahuvud/utgang
for laserstrale

C Mottagningsfalt for infrarod signal
D Kontrollpanel

E 5/8"-ganga

F
G

H
|

Batterifack

Anslutningsuttag for nat-/
laddningsaggregat

N&t-/laddningsaggregat

Driftsindikator
rod: Batteriet laddas
grén: Laddningen ar klar



Laserliner

Kontrollpanel Cubus

34

—— Cubus ———

Fjarrkontroll

1 auto/slope-funktion

2 LED for auto/slope-funktion
Lysdiod slackt:
Automatisk injustering
Lysdiod tand: Manuell injustering

3 Strémbrytare PA/AV

4 Driftsindikator
(LowBat: LED blinkar)

5 LED for vippfunktion
6 Vipp-funktion
Mottagningsfalt for infrardd signal

a0 GV

8 Utgang for infrardd signal
9 Driftsindikator

10 Va&lj rotationshastighet:
600/ 330/ 30/ 0 varv/min

11 Skanningslage
10°/45°/90°/180°

12 Positioneringsratt
(vrid at hoger)

13 Positioneringsratt
(vrid &t vanster)
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Horisontell och vertikal nivellering auto auto
— Horisontell: Stall apparaten pa en yta som ar sa ‘} «b
jamn som majligt eller fast den pa ett stativ. bq »1
— Vertikal: Stall apparaten med monterat stativ- och ‘ 0
vaggfaste pa sidan. Kontrollpanelen pekar uppat.
Med stativ- och vaggfastet kan apparaten monteras @ @
pa ett stativ for vertikal anvandning.
— Tryck pa strombrytaren.

I Lysdiod auto/slope-funktion slackt: Automatisk injustering
"

— Apparaten riktas automatiskt upp inom ett intervall av + 4°. Under
inriktningsfasen blinkar lasern och prismahuvudet star stilla. Nar
nivelleringen ar klar lyser lasern med fast sken och vrider sig med
maxvarvtalet. Se dven avsnittet om , Sensorautomatik” och , ADS-vipp”.

Om apparaten stalls upp med for stor lutning (mer an 4°), star
I prismahuvudet stilla och lasern och LED auto/slope blinkar. Da maste
® apparaten stéllas upp pa en jamnare yta.

Lutningsfunktion

Storre lutningar kan skapas med tillbehoret
Vinkelplatta.

TIPS: Lat forst apparaten stélla in sig sjalv och
satt vinkelplattan i nollage. Stang sedan av
sensorautomatiken med auto/slope-knappen.
Luta sedan apparaten i énskad vinkel.

I Lysdiod auto/slope-funktion tand: Manuell injustering
| |



Laserlagen

Rotationslage
Med hjélp av rotationsknappen stélls varvtalen in:
0, 30, 330, 600 varv/min

rotationsknappen flera ganger, anda tills att
lasern har slutat att rotera. Lasern kan vridas
till énskad position med hjalp av positionerings-

Punktlige @ ]
For att aktivera punktlaget trycker man pa

knapparna.

Skanningslage .
Med hjélp av skanningsknappen kan ett @ ~
ljusstarkt segment aktiveras och stallas in i fyra

olika bredder. Segmentet vrids till den énskade

positionen med hjalp av positioneringsknapparna. @ @
Handmottagarlage

Anvandning av tillvalet lasermottagare: Stall in @

rotationslasern pa det maximala varvtalet och sla

pa lasermottagaren. Se bruksanvisningen till en

sadan lasermottagare. -

Arbeta med referenslasern

Apparaten har en referenslaser. | vertikallage
anvands referenslasern for uppriktning av
apparaten. Referenslasern justeras da in parallellt
med vaggen. Da ar de vertikala laserplanen
ratvinkligt injusterade mot véggen, se bild.

2 &V
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Tekniska data (Tekniska andringar férbehalls. 20W47)

Sjalvnivelleringsomrade + 4°

Noggrannhet +0,15mm/m

Nivellering automatjskt horisontellt/vertikalt med
elektroniska libeller och servomotorer

Installningshastighet cirka 30 s over hela arbetsvinkeln

Rotationsvarvtal 0, 30, 330, 600 varv/min

Laservaglangd

Referensstrale rod / gron 635 nm /515 nm

Laserklass 2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/AC:2017)
Strémforsorjning / anvandningstid | 4 x 1,2V HR6 (AA) NiMH
Drifttid réd / gron cirka 16 tim / Cirka 10 tim
Laddningstid cirka 4 tim
-10°C ... 50°C, luftfuktighet max.
Arbetsbetingelser 80% rH, icke-kondenserande, arbetshdjd
max. 4000 m &ver havet
Forvaringsbetingelser -10°C ... 70°C, luftfuktighet max. 80% rH
Skyddsklass IP 66

130 x 160 x 145 mm
(med stativ- och vaggfaste)

Vikt 1300 g (med stativ- och vaggfaste)
Fjarrkontroll

Stréomforsorjning / anvandningstid| 2 x 1,5V LRO3 (AAA)
Rackvidd fjarrkontroll maximalt 30 m (IR-control)
Vikt 70 g (inklusive batterier)

EU-bestammelser och kassering c €
Apparaten uppfyller alla nédvandiga normer for

fri handel av varor inom EU.

Den har produkten ar en elektrisk apparat och den E\/ E
maste sopsorteras enligt det europeiska direktivet —-—

for uttjanta el- och elektronikapparater.

Ytterligare sakerhets- och extra anvisningar pa:
http://laserliner.com/info?an=ABO

Matt (B x H x D)




Laserliner

Forbereda kalibreringskontroll

Du kan kontrollera kalibreringen av lasern. Satt upp enheten mitt emellan
tva vaggar som ar minst fem meter fran varandra. Sla pa apparaten. Anvand
ett stativ for optimal kontroll. VIKTIGT: Sensorautomatiken maste vara aktiv
(auto/slope-lysdioden &r slackt).

1. Markera punkten A1 pd vaggen.

2. Vrid enheten 180° och markera punkten A2. Mellan A1 och A2 har du nu
en horisontell referens.

ﬂ 1.
U A1 %
H 2. > 180° ﬂ
A1 "% A2 u
Kalibreringskontroll
3. Stall enheten s& nara vaggen som mojligt i héjd med den markerade
punkten A1.

4. Vrid enheten 180° och markera punkten A3. Differensen mellan
A2 och A3 &r toleransen.

5. Upprepa steg 3 och 4 for kontroll av Y- respektive Z-axeln.

3.
A1 A2
o A2

=0K

0,15 mm/m

— 4. " A3
f Z
[ |-

Om punkterna A2 och A3 ligger mer én 0,15 mm / m fran varandra
I pa X-, Y- eller Z-axeln, behovs en ny justering. Kontakta er aterforsaljare
® eller vand er till serviceavdelningen p& UMAREX-LASERLINER.

a &N
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Justeringslage
Var noga med att rikta upp rotationslasern ratt vid justeringen.

Justering av X-axeln
Aktivera justeringslaget: SIa pa Cubus. Tryck samtidigt pa @
PA-/AV-strombrytaren och knappen auto/slope, tills auto/slope

blinkar snabbt.

Justering: Kor lasern fran dess aktuella position till referenspunktens

hojdlage A2 med hjalp av positioneringsknapparna. Darvid trycker @@
man pa laggningsknappar flera ganger en gang i sekunden tills

onskad position uppnas.

Awvisa justering: Stang av apparaten. @
Spara: Sakra den nya justeringen med hjdlp av skanningsknappen. @
Justering av Y- och Z-axlarna @
Aktivera jg;teringsléget: Sla pa Cubus. Tryck samtidigt pa

Eﬁn/ng zar;)kr)rg)?rytaren och knappen auto/slope, tills auto/slope
Véxla med tilt-knappen pa Y-axeln.

Justering: Kor lasern fran dess aktuella position till referenspunktens

hojdlage A2 med hjalp av positioneringsknapparna. Darvid trycker @@
man pa laggningsknappar flera ganger en gang i sekunden tills

onskad position uppnas.

Awvisa justering: Stang av apparaten. @
Spara: Sakra den nya justeringen med hjdlp av skanningsknappen. @
For justering av Z-axeln ska apparaten stallas upp

vertikalt. Anvand sedan samma forfarande som X-/Y-/Z-
vid justering av X-axeln. Z 4 axlarna

Justeringen bor kontrolleras
regelbundet, sdsom fore anvandning
samt efter transport och langre
férvaring. Kontrollera darvid alltid
alla axlar.




Les fullstendig gjennom bruksanvisningen, det vedlagte heftet «Garanti-
og tilleggsinformasjon» samt den aktuelle informasjonen og opplysningene
i internett-linken ved enden av denne bruksanvisningen. Fglg anvisningene
som gis der. Dette dokumentet ma oppbevares og leveres med dersom
laserinnretningen gis videre.

Helautomatisk rotasjonslaser med red eller grenn
laserteknologi

- 90° referansestrale til posisjonering av skillevegger

— Funksjoner: Punkt-, scan-, rotasjons- og handmottakermodus
— Alle funksjoner kan styres via fjernkontrollen.

— Ngyaktighet 0,15 mm / m, 4° selvnivelleringsomrade

Generelle sikkerhetsinstrukser

— Bruk instrumentet utelukkende slik det er definert i kapittel Bruksformal
og innenfor spesifikasjonene.

— Maéleinstrumentene og tilbeharet er intet leketay for barn. De skal
oppbevares utilgjengelig for barn.

— Ombygginger eller endringer pa instrumentet er ikke tillatt, og i slikt
tilfelle taper godkjennelsen og sikkerhetsspesifikasjonen sin gyldighet.

— Apparatet ma ikke utsettes for mekanisk belastning, ekstreme
temperaturer eller sterke vibrasjoner.

— Apparatet ma umiddelbart tas ut av bruk ved feil pa en eller flere
funksjoner eller hvis batteriet er svakt.

— Bruk utelukkende det originale tilbehgret.
Ved bruk av feil tilbehar taper garantien sin gyldighet.

Sikkerhetsinstrukser
Omgang med laser klasse 2

Laserstraling! Laserstraling!
Ikke se inn i strdlen! lkke se inn i stralen!
Laser klasse 2 Laser klasse 2
<1 mW-635nm <1mW-515nm
EN 60825-1:2014/AC:2017 EN 60825-1:2014/AC:2017

— OBS: Ikke se inn i den direkte eller reflekterte stralen.

— Laserstralen ma ikke rettes mot personer.

— Dersom laserstréler av klasse 2 treffer gyet, s& ma gynene lukkes bevisst,
og hodet ma gyeblikkelig beveges ut av stralen.

a6 @0
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— Se aldri pa laserstralen eller refleksjonene med optiske apparater
(lupe, mikroskop, kikkert, ...).

— Bruk ikke laseren i gyehgyde (1,40 ... 1,90 m).

— Godt reflekterende, speilende eller glinsende flater ma dekkes til mens
laserinnretninger er i bruk.

— | offentlige trafikkomrader ma strdlegangen om mulig begrenses med
sperringer og oppstilte vegger, og laseromradet ma merkes vha. varselskilt.

Sikkerhetsinstrukser
Omgang med elektromagnetisk straling

— Maleinstrumentet tilfredsstiller forskriftene og grenseverdiene for
elektromagnetisk kompatibilitet iht. EMC-direktivet 2014/30/EU.

— Veer oppmerksom pa lokale innskrenkninger nar det gjelder drift,
eksempelvis pa sykehus, i fly, pa bensinstasjoner eller i naerheten av
personer med pacemaker. Farlig interferens eller forstyrrelse av
elektroniske enheter er mulig.

Informasjon om vedlikehold og pleie

Rengjer alle komponenter med en lett fuktet klut. Unnga bruk av pusse-,
skurre- og lgsemidler. Oppbevar apparatet pa et rent og tert sted.

Spesielle produktegenskaper og funksjoner

SENSQr . .. .
Rutomaric  Rotasjonslaseren posisjonerer seg av seg selv. Den stilles

opp i den ngdvendige grunnstillingen - innenfor arbeidsvinkelen pa + 4°.
Fininnstillingen overtar automatikken gyeblikkelig: Tre elektroniske
malesensorer registrerer her X-, Y- og Z-aksen.

ADS Anti-Drift systemet (ADS) forhindrer feilmalinger.
Funksjonsprinsippet: Laseren kontrolleres med hensyn til en korrekt
posisjonering 30 sekunder etter at ADS har blitt aktivert. Hvis apparatet
blir beveget gjennom innvirkninger utenfra eller hvis laseren taper sin
haydereferanse, blir laseren stdende. | tillegg blinker laseren og tilt-LEDen
lyser kontinuerlig. For & kunne arbeidere videre, trykkes tilt-knappen, eller
apparatet slas av og pa. Pa denne maten forhindres feilmalinger bade
enkelt og palitelig.



ADS er ikke aktivt etter innkoplingen. For a beskytte det
posisjonerte apparatet mot posisjonsforandringer som felge av innvirkninger
utenfra, ma ADS aktiveres ved & trykke pa tilteknappen. ADS funksjonen
indikeres ved at tilt LEDen blinker, se illustrasjonen nedenfor.

ADS-funksjonen setter overvakningen pa skarpt farst 30 sekunder etter
I fullstendig nivellering av laseren (innretningsfase). Tilt LEDen blinker
i sekundtakt under innretningsfasen, rask blinking nar ADS er aktivt.

Funksjonsmate ADS ADS innstilt pa
skarpt etter 30
Begynnelse sekunder, tilt LED Innvirkning
Pa rotasjon blinker raskt. utenfra
I 7L
Posisjoneringsfase Aktivering av
Sensor Automatic ADS: Trykk pa
tilteknappen, tilt Laseren
LEDen blinker i bl\r for
sekundtakt. sikkerhets skyld

stdende, laseren
blinker og tilt-LED
lyser permanent.

\\ﬁ)‘lock Transport LOCK: Apparatet beskyttes med en spesiell
motorbrems under transporten.

Beskyttelse mot stav og vann, males i IP. Laserliner sine
maleinstrumenter er klassifiserte i henhold til normen. Dess hgyere IP
dess mer beskyttet er maleinstrumentet.

Romagitter: Disse viser lasernivaer og funksjoner.
auto: automatisk innstilling / man: manuell innstilling

auto auto man
Horisontalt Vertikalt plan Skjevt niva 90° vinkel 90° referanse-
plan funksjon

a8 @0
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Opplading av det

oppladbare batteriet

— Nettapparatet/laderen skal kun
brukes innenders i lukkede rom
og skal ikke utsettes for fukt eller
regn, da det ellers bestar fare for
elektrisk sjokk.

— Lad det oppladbare batteriet
fullstendig opp fer apparatet tas
i bruk.

— Koble nett-/ladeapparatet til
strgmnettet og kontakten (G). Benytt
kun medlevert nett-/ladeapparat.
Garantien bortfaller dersom det
brukes et feil nett-/ladeapparat.

— Nett-/ladeapparatets LED (H) lyser
rgdt sa lenge ladingen pagar.
Oppladingen er avsluttet nar
LEDen lyser grgnt. Dersom enheten
ikke er koblet til nett-/ladeapparatet,
blinker LED-en pa nett-/ladeapparatet (I).

— Det oppladbare batteriet kan ogsa lades under bruken av instrumentet.

— Nar det oppladbare batteriet er nesten tomt, blinker driftsindikatoren (4).

— Skill nettdelen fra nettet nar apparatet ikke er i bruk.

— Ikke fjern de rede batteriisolatorene fra batteriet.

Innlegging av batteriene
pa fjernbetjeningen .
— Sgrg for at polene blir | iy

lagt riktig.




Stativ- og veggholder

Vertikal modus

A Utgang referanselaser

B Prismehode / utgang laserstale
C Mottaksfelt infrargd-signal

D Betjeningsfelt

E 5/8" gjenger

F Batterirom

Kontakt for nett-/ladeapparat
Nett-/ladeapparat

Driftsindikator

Red: Det oppladbare batteriet
lades opp

Grgnn: Oppladingen er avsluttet
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Betjeningsfelt Cubus Fjernbetjening

34

—— Cubus ———

3 PA/AV knapp

auto/slope funksjon 8 Utgang infrargdt signal

LED auto/slope funksjon 9 Driftsindikator
LED av: Automatisk posisjonering

LED pa: Manuell posisjonering 10 Velge rotasjonshastighet

600/330/30/0 o/min

11 Scannemodus
Driftsindikator 10°/45°/90°/180°

(LowBat: LED blinker) 12 Posisjoneringsknapp

5 LED tiltefunksjon (drei mot hgyre)

6 Tiltefunksjon 13 Posisjoneringsknapp

7 Mottaksfelt infrargd-signal

(drei mot venstre)



Horisontal og vertikal nivellering auto auto

— Horisontal: Still apparatet pa en flate som er
sa jevn som mulig, eller fest det pa et stativ.

— Vertikal: Still instrumentet med montert stativ-
og veggholder pé siden. Betjeningsfeltet er
rettet oppover. Med stativ- og veggholderen
kan instrumentet monteres pa et stativ til
vertikal innsats.

— Trykk pd AV/PA-knappen.

"
(i
Lai

I LED auto/slope-funksjon av: Automatisk posisjonering
| |

— Apparatet nivellerer seg automatisk innenfor et omrade pa + 4°.
| posisjoneringsfasen blinker laseren og prismehodet star stille.
Nar nivelleringen er avsluttet, lyser laseren kontinuerlig og roterer
med maks. turtall. Se ogsa avsnitt om , Sensor Automatic” og
LADS-Tilt" i denne sammenheng.

Dersom instrumentet har blitt stilt for skjevt opp (over 4°), star
I prismehodet stille, og bade laseren og LED auto/slope blinker.
Da ma apparatet stilles pa en flate som er jevnere.

Hellingsfunksjon

Starre hellinger kan man anlegge med vinkelplaten,
som er tilgjengelig som tilleggsutstyr.

TIPS: La farst apparatet fa posisjonere seg selvstendig,
og still vinkelplaten pa null. Sla deretter av
sensorautomatikken med auto/slope knappen.

Still apparatet pa skratt i gnsket vinkel.

I LED auto/slope-funksjon pa: Manuell posisjonering
n
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Lasermodi
Rotasjonsmodus

Med rotasjonsknappen stiller man inn turtallene:

0, 30, 330, 600 o/min

Punktmodus

For & na frem til punktmodus, trykkes det
gjentatte ganger pa rotasjonsknappen helt til
laseren ikke roterer mer. Laseren kan dreies til
gnsket posisjon med posisjoneringsknappene.

Scannemodus

Med scanneknappen kan man aktivere og
innstille et lysintensivt segment i 4 forskjellige
bredder. Segmentet dreies til gnsket posisjon
med posisjoneringsknappene.

Handmottakermodus

Arbeid med den ekstra lasermottakeren: Still
rotasjonslaseren inn p& maksimum turtall og sla
pa lasermottakeren. Se bruksanvisningen for en

tilsvarende lasermottaker i denne sammenheng.

Arbeide med referanselaseren

Instrumentet er utstyrt med en referanselaser.
| vertikal drift brukes referanselaseren til
posisjonering av enheten. For & gjgre dette,
justeres referanselaseren parallelt med veggen.
Deretter er det vertikale lasernivdet posisjonert
i rett vinkel mot veggen, se illustrasjonen.




Laserliner

Tekniske data (Det tas forbehold om tekniske endringer. 20W47)

Selvnivelleringsomrade + 4°
Ngyaktighet +0,15mm/m

. ' horisontal / vertikal automatisk med
Nivellering

elektroniske vaterpass og servomotorer

Innstillingshastighet

ca. 30 Sek. over hele arbeidsvinkelen

Rotasjonsturtall

0, 30, 330, 600 o/min

Laserbglgelengde
Referansestrale rgd / grenn

635 nm /515 nm

Laserklasse

2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/AC:2017)

Stremforsyning

4 x 1,2V HR6 (AA) NIMH

Driftsvarighet rad / grenn

ca. 16 timer / ca. 10 timer

Ladetid

ca. 4 timer

-10°C ... 50°C, luftfuktighet maks.

Fjernbetjening
Stremforsyning

Arbeidsbetingelser 80% rH, ikke kondenserende, arbeids-
hgyde maks. 4000 m.o.h.
. . -10°C ... 70°C,
Lagringsbetingelser luftfuktighet maks. 80% rH
Beskyttlsesart IP 66
. 130 x 160 x 145 mm
Mal (B x H x D) (med stativ- og veggholder)
Vekt 1300 g (med stativ- og veggholder)

2 x 1,5V LRO3 (AAA)

Rekkevidde fjernbetjening

maks. 30 m (IR-control)

Vekt

70 g (inkl. batterier)

EU-krav og kassering

Apparatet oppfyller alle ngdvendige normer for c €

fri samhandel innenfor EU.

Dette produktet er et elektroapparat og ma E E

kildesorteres og avfallsbehandles tilsvarende —
ifalge det europeiske direktivet for avfall av

elektrisk og elektronisk utstyr.

Ytterligere sikkerhetsinstrukser og tilleggs-
informasjon pa: http://laserliner.com/info?an=ABO

54 (O
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Forberedelse av kontroll av kalibreringen

Du kan kontrollere kalibreringen av laseren. Still instrumentet opp i

midten mellom to vegger som star minst 5 m fra hverandre. SI& pa

apparatet. Det er best & bruke et stativ for & oppna en optimal kontroll.

VIKTIG: Sensorautomatikken ma vaere aktiv (auto/slope-LED er slatt av).

1. Marker punkt A1 pa veggen.

2. Drei instrumentet 180° og marker punkt A2. Du har na en horisontal
differanse mellom A1 og A2.

ﬂ 1.
o= 8
2, .
H »180°~ ﬂ
A1l % A2 u
Kontroll av kalibreringen
3. Still instrumentet sa naer veggen som mulig og i samme hgyde som
det markerte punktet A1.
4. Drei instrumentet 180° og marker punkt A3. Differansen mellom A2
og A3 utgjer toleransen.
5. Gjenta 3. og 4. for & kontrollere Y- og Z- aksen.

3.

A1 A2
o A2
A3

_|a.
> 180° M
A2 L
B

0§ =

Hvis X-, Y- eller Z-aksen til punktene A2 og A3 ligger mer enn
0,15 mm / m fra hverandre, er det ngdvendig a foreta en ny

s justering. Ta kontakt med din fagforhandler eller henvend deg
til kundeserviceavdelingen hos UMAREX-LASERLINER.

=0K

0,15 mm/m

<




Justeringsmodus
Pass pa posisjoneringen av rotasjonslaseren under justeringen.

Justering av X-aksen

Aktivering av justeringsmodus: SI& pa Cubus. Trykk pa PA/AV-tasten
0g auto/slope-tasten samtidig inntil auto/slope-LEDen blinker raskt.

Justering: Kjgr laseren med posisjoneringstastene fra dens aktuelle
posisjon og til referansepunktets hgyde A2. Trykk flere ganger pa
posisjoneringstastene i sekundtakt inntil gnsket posisjon er nadd.

Vraking av justeringen: Sla av apparatet.

Lagring: Den nye justeringen lagres med scanneknappen.

Justering av Y- og Z-aksen
Aktivering av justeringsmodus: SI& p& Cubus. Trykk pa PA/AV-tasten
0g auto/slope-tasten samtidig inntil auto/slope-LEDen blinker raskt.

Bytt til Y-aksen med tilt-tasten.
Justering: Kjgr laseren med posisjoneringstastene fra dens aktuelle

posisjon og til referansepunktets hgyde A2. Trykk flere ganger pa
posisjoneringstastene i sekundtakt inntil gnsket posisjon er nadd.

O o € o €
© g ®@ge0®e g g€

Vraking av justeringen: SI& av apparatet.

Lagring: Den nye justeringen lagres med scanneknappen.

Til justering av Z-aksen stilles apparatet opp
vertikalt, og s& gar man frem slik det forklares
for justering av X-aksen.

Kontroller regelmessig justeringen
I for bruk, etter transporter og lengre
lagring. Kontroller da alltid alle aksene.

% @
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Kullanim kilavuzunu, ekinde bulunan 'Garanti ve Ek Uyarilar' defterini
ve de bu kilavuzun sonunda bulunan internet link'i ile ulasacaginiz
akttel bilgiler ve uyarilari eksiksiz okuyunuz. icinde yer alan talimatlari
dikkate aliniz. Bu belge saklanmak zorundadir ve lazer tesisati elden
cikarildiginda beraberinde verilmelidir.

Tam otomatik, kirmizi veya yesil lazer teknolojili rotasyon lazeri
— Bdlme duvarlarini hizalamak icin 90° referans isini

— Lazer Modlari: Nokta, tarama, rotasyon ve el alicisi modu

— Tdm fonksiyonlar uzaktan kumanda ile kullanilabilir.

— Hassasiyet 0,15 mm / m, 4° otomatik nivelman sahasi

Genel giivenlik bilgileri

— Cihazi sadece kullanim amacina uygun sekilde teknik &zellikleri dahilinde
kullaniniz.

- Olguim cihazlar ve aksesuarlar cocuk oyuncaklarr degildir.
Cocuklarin erisiminden uzak bir yerde saklayiniz.

— Cihaz Uzerinde degisiklikler veya yapisal degistirmeler yasaktir. Bu durumda
cihazin onay belgesi ve glvenlik spesifikasyonu gecerliligini kaybetmektedir.

— Cihazi mekanik yUklere, asiri sicakliklara veya siddetli titresimlere maruz
birakmayiniz.

— Bir veya birden fazla fonksiyonu ariza goésterdiginde ya da batarya dolulugu
zayif oldugunda cihazin bir daha kullanilmamasi gerekmektedir.

— Sadece orijinal aksesuari kullanin.
Yanlis aksesuarin kullanilmasi durumunda garanti hakki iptal olur.

Emniyet Direktifleri
Sinif 2'ye ait lazerlerin kullanimi

Lazer isini! Lazer isini!
Dogrudan isina bakmayiniz! Dogrudan isina bakmayiniz!
Lazer sinif 2 Lazer sinif 2
<1 mW:-635nm <1TmW:-515nm
EN 60825-1:2014/AC:2017 EN 60825-1:2014/AC:2017

— Dikkat: Lazer i1sinina veya yansiyan isina direkt olarak bakmayiniz.

— Lazer isinini insanlarin Ustiine dogrultmayiniz.

-2 sinifi lazer 1sini géze vurdugunda gézlerin bilingli olarak kapatilmasi
ve basin derhal 1sindan disari cevrilmesi gerekmektedir.

@ =



— Lazer isinlarina veya yansimalarina (/refleksiyonlarina) asla optik cihazlar
(btyuteg, mikroskop, durbdn, ...) araciligiyla bakmayiniz.

— Lazeri g6z hizasinda kullanmayiniz (1,40 ... 1,90 m).

— lyi yansima yapan, aksettiren veya parlayan alanlari lazer cihazlarini
calistirirken ¢rtmelisiniz.

— Umumi trafik alanlarinda isin gidisatini mimkun oldugunca engeller ve
bélmeler ile sinirlandirarak lazer alanini ikaz tabelalari ile isaretleyin.

Emniyet Direktifleri
Elektromanyetik isinlar ile muamele

- Olctim cihazi, 2014/30/AB sayili Elektro Manyetik Uyumluluk Yénetmeliginde
(EMV) belirtilen, elektromanyetik uyumluluga dair kurallara ve sinir degerlerine
uygundur.

— Mekansal kullanim kisitlamalarinin, 6rn. hastanelerde, ucaklarda, benzin
istasyonlarinda veya kalp pili tastyan insanlrin yakininda, dikkate alinmasi
gerekmektedir. Elektronik cihazlarin ve elektronik cihazlardan dolayr bunlarin
tehlikeli boyutta etkilenmeleri veya arizalanmalari mimkundur.

Bakima koruma islemlerine iliskin bilgiler

Tum bilesenleri hafifce nemlendiriimis bir bez ile temizleyin ve temizlik, ovalama
ve ¢6zUct maddelerinin kullanimindan kaginin. Cihazi temiz ve kuru bir yerde
saklayiniz.

Ozel Uriin Nitelikleri ve Fonksiyonlari

SENSar
m Rotasyon lazeri kendi kendini diizecler. Cihaz + 4° ‘lik calisma

acl araligi dahilinde gerekli temel konuma getirilir. Ardindan otomatik sistem
hemen hassas ayari tamamlar. Bu islemde (¢ adet elektronik élcim sensoru
X, Y, ve Z eksenlerini saptar.

Anti-Drift sistemi (ADS) hatali 6lcimleri engeller. Islev prensibi:
Lazer 1sin1 ADS'nin etkinlestiriimesinden 30 sonra surekli olarak diizgun bir
duizecleme yoniinden kontrol edilir. Cihaz dis etkenlerden dolayi hareket ettirilirse
veya lazer yukseklik referans noktasini kaybederse, lazer durur. Ayrica lazer
yanip soner ve Tilt-LED 151g1 sUrekli yanar. Calismaya devam edebilmek igin,
Tilt tusuna yeniden basin veya cihazi kapatip acin. Bdylece hatali élgiimler
kolayca ve gulvenli olarak engellenir.

5 @
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ADS cihazin calistirilmasindan sonra etkin olmaz. Kurulmus olan
cihazi dis etken sebepli konum degisimlerinden korumak icin, ADS sistemi
Tilt tusuna basilarak etkinlestiriimelidir. ADS fonksiyonunun etkin olusu, Tilt
IsIginin yanip sénmesi ile bildirilir. Bkz. asagidaki sema.

ADS sistemi ancak lazerin duzeglenmesi tamamlandiktan 30 saniye
sonra denetleme sistemini aktif hale getirir (kurulum safhasi). Kurulum
esnasinda Tilt 15191 saniyelik araliklarla yanip séner; ADS etkin oldugunda
hizli sekilde yanip soner.

ADS Fonksiyon sekli ADS 30 saniyeden
sonra aktif olur,
Rotasyon Tilt LED 151g1 hizlica Dis etken
Acik baslar yanip séner.
7L
Sensor Automatic ADS'nin . Lazer
kurulum safhasi etkinlestirilmesi: - .
guvenlik

Tilt tusuna basiniz;
Tilt 151g1 saniyelik
araliklarla yanip
soner.

agisindan durur,
lazer yanip soner
ve Tilt-LED 151g1
strekli yanar.

\\ﬁ)‘lock Transport LOCK: Cihaz tasima esnasinda 6zel bir motor
freni ile korunur.

Toz ve sudan koruma — Olciim cihazlari tozdan ve yagmurdan
korunma 6zellikleri ile 6ne ¢ikmaktadirlar.

Alan Kafesi: Bunlar lazer dizlemlerini ve fonksiyonlarini gésterir.
auto: Otomatik hizalama / man: Mandel (elle) hizalama

R R S
= B ® 0

fonksiyonu

@



Bataryanin Sarj Edilmesi

— Ag / Sarj cihazini sadece kapali
alanlarda kullanin, neme ve
yagmura maruz birakmayin. Aksi
takdirde elektrik carpmasi tehlikesi
vardir.

— Cihazi kullanmadan 6nce bataryayi
tamamen sarj edin.

— Elektrik / Sarj cihazini elektrik prizi
ve baglanti soketine (G) baglayin.
Sadece cihaz dahilindeki elektrik /
sarj cihazini kullanin. Yanlis bir
sebeke / sarj cihazi kullanildiginda
garanti hakki kaybedilir.

— Bataryanin sarj islemi stresince
elektrik / sarj cihazinin (H) LED'i
kirmizi yanar. LED 15131 yesil renkte
yandiginda, sarj islemi tamamlanmis
olur. Cihaz sebeke / sarj cihazina
bagl degilse, elektrik / sarj cihazinin
(I) LED'i yanip soner.

— Batarya calisir durumda iken de sarj edilebilir.

— Batarya dolulugu zayif oldugunda faaliyet gostergesi (4) yanip séner.
— Cihaz kullanilmadiginda ag parcasini agdan ayirin.

— Kirmizi batarya izolatérleri bataryadan ayirmayin.

Pillerinin Kumandaya Takilmasi

— Kutuplarin dogru olmasina
dikkat ediniz.
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Statif ve duvar
sabitlemeli

Dikey Calisma

A Referans isini cikisi G Elektrik / Sarj cihazi icin baglant
soketi

H Elektrik / Sarj cihazi

B Prizma bashdi / Lazer isini ¢ikisl

C Enfrary;j sinyali alici alani
I Sarj gostergesi

kirmizi: Batarya sarj ediliyor
E 5/8 inc dis yesil: Sarj islemi tamamland

D Kumanda paneli

F Batarya yuvasi



Laserliner

Cubus kumanda alani

34

—— Cubus ———

Uzaktan Kumanda

auto/slope fonksiyonu

auto/slope fonksiyonu isig
LED kapali: Otomatik hizalama
LED acik: Manel (elle) hizalama

3 ACMA / KAPAMA tusu

islem gostergesi
(LowBat: LED yanip séner)

5 Tilt fonksiyonu 1sig

6 Tilt fonksiyonu

7 Enfraryj sinyali alici alani

62

8 KO sinyal cikisi
9 islem gdstergesi

10 Rotasyon hizi secimi
600 / 330/ 30/ 0 dev./dak

11 Tarama modu
10°/45°/90°/180°

12 Konumlandirma tusu
(saga ceviriniz)

13 Konumlandirma tusu
(sola ceviriniz)
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Yatay ve diisey diizecleme: auto > auto
— Yatay: Cihaz mUimkun oldugunca diz bir zemin ‘ «
Gsttine konulmali veya bir statif (lic ayak) tzerine bq »ﬁ
sabitlenmelidir. ‘ "
— Dusey: Cihazi monte edili oldugu statif ve duvar
sabitleyicisi ile yana koyun. Kumanda alani yukariya @
dogru bakiyor. Statif ve duvar sabitleyicisi ile cihaz
dusey kullanimlarda bir statif Gzerine monte edilebilir.
— ACIK/KAPALI tusunu bas.

I Auto/slope fonksiyonu LED'i kapali: Otomatik hizalama
| |

— Cihaz kendini otomatik olarak + 4° araliginda dizecler. Kurulum siresinde
lazer yanip soner ve prizma bashdr durur. Nivelman tamamlandiginda,
lazer surekli yanar ve maksimum devir sayisi ile déner. Bu konuyla ilgili
.Sensor Automatic” ve ,, ADS-Tilt” bolimlerini de okuyunuz.

Cihaz cok egri bir sekilde kurulmus ise (4°'nin disinda), prizma kafasi
durur ve lazer ve de LED auto/slope yanip séner. Bu durumda cihazin
" daha diz bir zemin Ustine konmas gerekir.

Meyil fonksiyonu

Daha bytk meyiller istege bagl temin
edilebilen agi plakasi araciligiyla ayarlanabilir.
TAVSIYE: Once cihazin kendini diizeclemesini
bekleyip acl plakasini sifirlayiniz. Daha sonra
sensor otomatigini auto/slope tusu ile kapatiniz.
Ardindan cihazi istediginiz aglya geviriniz.




Lazer Modlari

Rotasyon Modu
Rotasyon tusu ile devir sayilari ayarlanir:
0, 30, 330, 600 D/dak

Nokta Modu

Nokta moduna gecmek icin lazer rotasyonu
(dénmesi) duruna kadar rotasyon tusuna
basmaya devam ediniz. Lazer, konumlandirma
tuglari ile istenen pozisyona déndurilebilir.

Scan Modu

Scan tusu ile yogun isikli bir katman 4 degisik
genislikte akftiflestirilebilir ve ayarlanabilir.
Katman, konumlandirma tuslari ile istenen
pozisyona déndurdldr.

El Alicisi Modu

istege bagl temin edilebilen lazer alicisi ile
calisma: Rotasyon lazerini maksimum devir
sayisina ayarlayin ve lazer alicisini acin.
Bununla ilgili s6z konusu lazer alicisinin
kullanim kilavuzuna bakiniz.

Referans lazer ile calisiimasi

Cihazin bir adet referans lazeri bulunur.

Dikey calisma modunda referans lazeri cihazin
hizalanmasina yaramaktadir. Bunun icin

referans lazerlerini duvara paralel sekilde
ayarlayin. Bu durumda dusey lazer duzeyi
duvara dik aclyla dizeclenmis olur, sekle bakiniz.
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Teknik Ozellikler (Teknik degisiklik yapma hakki saklidir. 20W47)

Otomatik dizecleme araligi + 4°
Hassasiyet +0,155mm/m

. elektronik duzeg ve servo motorla
Diizegleme otomatik olarak yatay / dikey
Ayarlama Hizi tlm calisma agisi icin yakl. 30 sn
Rotasyon devir sayisi 0,30, 330, 600 D/dak

Lazer dalga boyu

Referans isini kirmizi / yesil 635 nm/515 nm

Lazer sinifi 2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/AC:2017)
GUc beslemesi 4 x 1,2V HR6 (AA) NiIMH
Calisma suresi kirmizi / yesil yak. 16 saat / yak. 10 saat
Sarj suresi yak. 4 saat

-10°C ... 50°C, hava nemi maks. 80% rH,
Calistirma sartlari yogusmasiz, calisma yukseklik

maks. 4000 m normal sifir Gzeri
Saklama kosullari -10°C ... 70°C, hava nemi maks. 80% rH
Koruma tiru IP 66

130 x 160 x 145 mm
Ebatlar (G x Y x D) (statif ve duvar sabitlemeli)

Agirhgi 1300 g (statif ve duvar sabitlemeli)
Uzaktan Kumanda

GUc beslemesi 2 x 1,5V LRO3 (AAA)
Uzaktan kumanda menzili maks. 30 m (IR-control)
Agirhigi 70 g (piller dahil)

AB Dizenlemeleri ve Atik Aritma c E
Bu cihaz, AB dahilindeki serbest mal ticareti icin

gegerli olan tim gerekli standartlarin istemlerini
yerine getirmektedir. E Ef
Bu Urtin elektrikli bir cihaz olup Avrupa Birligi'nin —

Atk Elektrik ve Elektronik Esyalar Direktifi uyarinca

ayri olarak toplanmali ve bertaraf edilmelidir.

Diger emniyet uyarilari ve ek direktifler icin:
http://laserliner.com/info?an=ABO
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Kalibrasyon kontroliiniin hazirlanmasi

Lazerin kalibrasyonunu kontrol edebilirsiniz. Cihazi birbirlerine en az 5m

mesafede bulunan iki duvarin ortasina kurunuz. Cihazi ¢alistiriniz. En iyi

kontrol sonuclarini alabilmek icin, litfen bir statif (sehpa) kullaniniz.

ONEMLI: Sensor Automatic etkin olmali (auto/slope LED 1s1g1 kapali).

1. Duvarda A1 noktasini isaretleyiniz.

2. Cihaz1 180 derece ceviriniz ve A2 noktasini isaretleyiniz. Simdi A1 ve A2
noktalar arasinda yatay bir referans cizginiz vardir.

ﬂ 1.
U A1 % H
2. »180° ﬂ
H A1 "% A2 u
Kalibrasyon kontrolii

3. Cihazi olabildigince duvara yaklastirip A1 noktasinin hizasina kurunuz.

4. Cihazi 180 derece ceviriniz ve A3 noktasini isaretleyiniz. A2 ve A3
noktalari arasindaki mesafe, cihazin hassasiyet degeridir.

5. Y veya Z eksenlerinin kontroli icin 3 ve 4 nolu islemleri tekrarlayin.

3.
A2

A2

\
>
S
=0K

015mm/m

A3

-
-]
(=]
°
<

-
- A2 L
% A3 L

X, Y veya Z eksenlerinde A2 ve A3 noktalari birbirlerine 0,15 mm / m
den daha buyuk bir uzaklikta bulunuyorlarsa, yeniden ayarlama

s Yaplimasi gerekmektedir. Bu durumda yetkili saticinizla ya da
UMAREX LASERLINER'in mUsteri servisi departmaniyla irtibata geginiz.

6 @
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Ayarlama Modu
Rotasyon lazerinin dlizgiin olarak ayarlanmis olmasina dikkat ediniz.
X Ekseninin Ayarlanmasi

©

Ayarlama Modunun Etkinlestirilmesi: Cubus cihazini ¢alistiriniz.
LED auto/slope 151g1 hizlica yanip sénmeye baslayana kadar AC/KAPA
tusu ile auto/slope tuslarini ayni anda basili tutunuz.

Ayarlama: Pozisyonlama tuglari ile lazeri bulundugu pozisyonundan
A2 referans noktasinin yiksekligine getiriniz. Bunun icin istenilen
hizaya ulasan kadar hizalama tuslarini ardi ardina saniyelik araliklarla
basiniz.

Ayarlamanin iptal edilmesi: Cihazi kapatiniz.

Hafizaya kaydetme: Scan tusu yeni ayarlar hafizaya kaydedilir.

Y ve Z Eksenlerinin Ayarlanmasi

Ayarlama Modunun Etkinlestirilmesi: Cubus cihazini calistiriniz.
LED auto/slope 15ig1 hizlica yanip sénmeye baslayana kadar AC/KAPA
tusu ile auto/slope tuslarini ayni anda basili tutunuz.

o 06 9 §

O

Tilt tusu ile Y eksenine geginiz.

Ayarlama: Pozisyonlama tuslari ile lazeri bulundugu pozisyonundan
A2 referans noktasinin yuksekligine getiriniz. Bunun igin istenilen
hizaya ulasan kadar hizalama tuglarini ardi ardina saniyelik araliklarla
basiniz.

Q
O

Ayarlamanin iptal edilmesi: Cihaz kapatiniz.

Hafizaya kaydetme: Scan tusu yeni ayarlar hafizaya kaydedilir.

® @

Z ekseninin ayarlanmasi icin cihazi dikey olarak

kurup X ekseni icin tarif edildigi sekilde hareket ediniz. X/1Y/ Z_
Z} Eksenleri

Urtintin ayarini her kullanimdan énce,
nakil ve uzun muhafazadan sonra
kontrol ediniz. Bu islemde daima tim
eksenleri kontrol ediniz.




TMONHOCTbIO MPOYTUTE MHCTPYKLLMIO MO SKCMTyaTaumm, Npunaraembii NpocnekT
LMHbopMaLms 0 rapaHTUM 1 [OMONHUTENbHbIE CBEAEHMS”, @ TakKe NOCIeAHIon
MHbOPMaLMIO 1 YKa3aHWs, KOTOPble MOXHO HalTW MO CCbIfIKe Ha CanT,
NPUBEAEHHON B KOHLLE 3TOM MHCTPYKLUMK. CobniofaTh CoAepsKaLlimecs B 3Tux
LOKyMeHTax yKasaHus. TOT JoKyMeHT HEOOXOAVMO COXPaHUTb 1 Nepeaats npu
nepefaye nasepHoro yCTpoucTBa.

ABTOMaTM4YeCKMI POTALMOHHbBIN fla3ep Mo TeXHONorum
KpacHOro nnu 3eneHoro nasepa

— OnopHbIn Ny4 nog yrnom 90° Ans BbIpaBHWUBaHWSA NepPeropofok

— PexxMbl paboTbl: TOHEYHbIN, CKaHVMPOBaHME, BPALLEHME 1 PYYHO Nprem

- YnpasneHune npvbopomM npv NOMOLLM AUCTAHLMOHHOIO NyJibTa yrnpaseHus.
— ToyHocTb 0,15 MM / M, Anana3oH aBTOMaTNYeCKOro HMBENMpPoBaHma 4°

O6wwme YKa3aHua No TeXHuKe 6e3onacHocTn

— Mprnbop Mcnonb3oBaTh TONMLKO CTPOTO MO Ha3HA4YeHWIO U B Npefenax ycnoBuin,
yKa3aHHbIX B cneuudmkaumm.

~ N3mepuTenbHble nprubopbl U NPUHAANEXKHOCTM K HUM - He UrpyLuKa.
WX cnepyeT XpaHWUTb B HELLOCTYNHOM A1S fieTel MecTe.

— BHOCUTb B Npnbop niobble M3MeHeHWs v MOANMUKALMW 3anpeLLeHo, B NPOTUBHOM
cnyyae Aonyck 1 TpeboBaHms No TexHuke 6e30MacHOCTN yTPaYMBaIoT CBOIO CUTY.

— He noaBepraTs Nprbop AENCTBUI0 MEXaHNHECKMX HAarpy30K, NOBbILLEHHbIX TeMMepaTyp
WA MOLLHbBIX BUOpaLmA.

— PaboTa ¢ nprbopoMm B Ciyyae 0Tkasa OLHOMN MM HECKONBbKUX DYHKLMIA Ui Npu
HW3KOM 3apsfie GaTapen CTporo 3anpeLleHa.

— Wcnonb3oBaTh TONbKO OPUrMHabHbIE KOMMEKTYIOLLIME NMPUHAANEXHOCTU. B crydae
MCMOMb30BaHWs HE OPUMMHANBHbIX KOMMEKTYIOLNX NPUHAAEXHOCTEN rapaHTUs
aHHynMpyeTcs.

MNpaBunna TexHUku 6esonacHoOCTN
ObpalueHue ¢ nasepamu knacca 2

JNazepHoe mn3ny4eHue! JasepHoe n3ny4eHwue!
V136erariTe nonagaHus nyya 136eraiiTe nonapaHus nyya
B rna3sa! Knacc nasepa 2 B rnasal Knacc nasepa 2
<1 MBT* 635 HM <1 MBT*515HM

EN 60825-1:2014/AC:2017 EN 60825-1:2014/AC:2017

— BHUMaHwMe: 3anpeLLaeTca HanpaBAATb NPSMOWN UK OTPaXKeHHbIN Ny B rnasa.

— 3anpeLlaeTca HanpaBnATb Na3epHbIV NyY Ha NIoAewn.

— Ecnu nasepHoe m3nyyeHune Knacca 2 nonagaer 8 rnasa, He0OXoAVMO 3aKpbITh
rnasa u HemenneHHo yopaTb rofoBy 13 30Hbl Ny4a.

s @



Cubus / Cubus G

— Hu B KOEM CilyHae He CMOTPETb B f1a3ePHbIN JyH MNP MOMOLLM OMTUHECKMX
npvbopos (Nynbl, MMKpockona, BUHOKIS, ...).

— He ncnonb3osats flasep Ha yposHe ra3 (1,40 - 1,90 m).

— Bo Bpems paboTbl na3epHbIX YCTPOMCTB 3aKpbIBaTh XOPOLLIO OTpaxaloLLye,
3epKasbHble UK MAHLEBbIE NOBEPXHOCTM.

— B mecTax obLLero nonb3oBaHWs No BO3MOXHOCTN OrPaHWYMBATL XOL, Jly4ei
C NOMOLLbIO OTPaXAEHN 1 NEPEropofok 1 pa3MeLLaTb NpeaynpexiatoLme
Tabnnykm B 30He LeVCTBMS Na3epHOTo U3NyYeHNs.

I'Ipanma TeXHUKMN 6e3onacHoOCTn
O6paLueH|/|e C 3NeKTPOMarH1THbIM U3ny4eHnem

— B u3mepuTensHom nprbope cobniofeHbl HOPMbI U NpeaenbHble 3HaYeH s,
yCTaHOBNIEHHbIE NPYMEHUTENBHO K 3N1€KTPOMArHUTHON COBMECTUMOCTU COMNacHO
avpektse ECno SMC 2014 /30/EU.

— Cnepyet cobniofiaTb [eCTBYIOLLME B KOHKPETHBIX MeCTax OrpaHuyeHuns no
JKCMNyaTaLmm, Hanprmep, 3anpeT Ha UCNoNb3oBaHVe B HonbHMULAX, B CamoneTax, Ha
aBTO3anpaBKax UM PAAOM C NIIOAbMU C KapAVOCTUMYNATOpamu. B Takmx ycnosmsax
CyLLLeCTBYeT BO3MOXHOCTb OMacHOro BO3AENCTBUA U BO3HWKHOBEHWA MOMeX OT 1 AN
3NEeKTPOHHBIX NPUBOPOB.

NHdopmaums no o6cnyXXuBaHuIo 1 yxoay

Bce KOMMOHEeHTbI O4MLLATL Crierka BraXHow candeTkom; He NCMomb30BaTh YNCTALLME
CpeAcTBa, abpasvBHble MaTepuaribl 1 pacTBopuTeni. Mprbop XpaHWUTb B HACTOM
1 CyXOM MecTe.

Ocobble XapaKTepUCTUKN Usgenuvs v yHKLUN

)

Automatic  POTaLMOHHbIV la3ep HacTpanBaeTCi CaMoCToATeNbHO. OH
yCTaHaBNMBaeTCA B TpebyeMoe MCXOAHOe NOMOXEHWe - B Npefenax yrna
CaMOCTOATENbHOIO HMBENMPOBaHUA + 4°. A TOHYHYIO PerynnmpoBKy cpasy
e BbINOMHSAET aBToMaTuKa: [1pr 3TOM TPy 3NEKTPOHHbIX M3MePUTENbHbIX
Jat4vka ukempyot ocn X, Y 1 Z.

ADS

MpotvBogpeidosan cnctema (ADS) npefoTepaLLaeT OWNGOUHbIe
3amepsbl. MpuUHLMN fencTBus: Jasep B TedeHre 30 cekyHA nocne akTmeMpoBaHuns ADS
MOCTOSIHHO NMPOBEPSET NPaBUNIBHOCTb BblpaBHWBaHWS. Ecnv nprubop nof BHELUHUM
BO3[eNCTBMEM NPUXOAUT B ABUXKEHWE, U Na3ep TepseT CBOIO OMOPHYIO BbICOTY,
Torfa Nnasep octaHaBNMBaAETCA. [JONOMHNTENBHO K 3TOMY J1a3ep MUraeT, a CBeToAMOL,
VHAMKALMW HAaKNOHa ropuT NOCTOSHHO. 115 NpOAoMKeHMs paboTbl MOBTOPHO HaxXaTb
KNaBULLY HAKMOHa UK BBIKMIOYWTL M CHOBA BKIIIOYMTL NPrOop. TakuM NpocTbIM 1
HaAEXHbIM CNOCOOOM NPefOoTBPALLAIOTCS OWNOOUHbIE 3aMepbI.

@ o



Mpotneogpendosas cuctema (ADS) He akTMBHa Nocne BKIIOHeHNs
yCTpomcTBa. YTo0b! 3aLLMTUTL MPUOOP OT M3MEHEHWS MONOXEHWS NP MOCTOPOHHEM
BO3[eNCTBUM, HY>XHO akTMBMPOoBaTb ADS HaxaTuem KHOMKK HaknoHa. OyHkums ADS
roKa3blBaeTCs MUraHNMeM CBETOAMOAA HAK/IOHa, CMOTPY PUCYHOK BHU3Y.

ADS Bkto4aeT dyHKLMIO KOHTPONA MLk Yepes 30 cekyHA Nocse NosHOro
I HVIBENVPOBaHWA Na3epa (3Tan HacTpoiiku). Ha 3Tane HacTPOVIKI CBETOAVOA,
®  HakJIOHa MUraeT C CeKyHAHOW YacToTon; Koraa ADS akTvBHa - ObICTpoe MuraHue.

MpuHunn aencrena ADS ADS BKJlIOUMTCA Yepe3
30 ¢, BbicTpoe MUraHve
Havano CBETOAVOAA HaKJTOHa. MocTopoHHee
Bkn. BpaLleHus BO3[ENCTBME
I 7L
HacTporika BknioueHvie
Sensor Automatic ADS: HaxaTtb
B uenax
KHOMKY HaKmoHa, 6
WHAVIKATOP €30MacHOCTL Nasep
OCTaHaBnMBaeTCs,

HaknoHa 3amuraer
C ceKkyHAHOM
4acToTow.

nasep muraer,
a ceeToamon
VHAVKALMW HaKoHa
FOPUT MOCTOSHHO.

\\ﬁhlock BTOKMPOBKA anst TpaHCnopT1poBKu: [ns 3awmTel npubopa Bo Bpems
TPAHCMOPTMPOBKM OH PUKCMPYETCA C MOMOLLIbIO CreLMaibHOro MOTOPHOMO TOPMO3a.

CreneHb 3aLWuThl I'Ipl/l60pOB OT NbIN M BNaru.

MpocTpaHcTBeHHbIe pelueTKu: MoKa3blBaloT NIOCKOCTU Nasepa U yHKLUN.
auto: aBToMaTVHeckoe HUBENMPOBaHKE / man: HYBENMPOBaHNE BPYYHYIO

= U JFSRE

lopvzoHTansHoe BepTukansHoe HaknoHHas 90° yron 90° OnopHas
HVBENMpOBaHMe HVBENMpOBaHMe NNOCKOCTb PyHKUMA

" @



Cubus / Cubus G

3apsigKa akkymynatopa
— Bnok nuTaHus /3apsaHoe yCTponcTBo
MCMONb30BaTb TOMBKO BHYTPY 3aMKHYTbIX
NOMELLIeHNI, He NOABEPraTb BO3LENCTBUIO
BNarn Uv AOXAA, T.K. B MPOTUBHOM
Crnyyae CyLecTByeT OnacHOCTb NMOpaXeHus
3NEKTPUHECKUM TOKOM.
Mepen vcnonb3oBaHuem npubopa
HeobXoAMMO MOHOCTbLIO 3apAAUTL
aKKyMynaTop.
MoncoenmHUTL BROK NUTaHWA/
3apsfHOe YCTPOMCTBO K 3NeKTPOCeTU
1 coefivHUTENbHOMY rHe3ay (G).
Mcnonb3oBaTh ToNbKO GNOK NUTaHNUS /
3apsHOe YCTPOWCTBO, BXOAsLLEee B
KOMnNnekT. Mpun NCNonb3oBaHUM He
opwurMHanbHoro 6noka NuTaHUs /
3apALHOrO YCTPOICTBA rapaHTms
aHHynMpyeTCs.
— Bo Bpems 3apsaKku akkymynstopa roput
KpacHbI cBeToAMof, brioka nuTaHus /
3apsiaHoro ycrpoincrsa (H). Mpouecc

3apALKM aBEPLUEH, KOTAA CBETOAMOL, FOPUT 3eNieHbiM ceeTom. Ecnu nprbop He
noakodeH K 610Ky N1TaHns ot cetn/3apaaHomy ycrpowncsy (1), ceetoamon 6noka

NUTaHUs /3aPALHOIO YCTPOMCTBA MUTaeT.

— AKKYMYNISATOP MO>HO Tak>e 3apsixkaTb BO BpeMsi 3KCMyaTaLmm npudopa.

— Mpu HWU3KOM YpOBHE 3apsafa akkyMynaTopa MHAMKATOp PaboTbl Ha4MHAET MuraTh (4).
— Koraa ycTpomncTBo He 1Cnonb3yeTcs, CneayeT oTKMoYWTb CeTeBOI BOK NUTaHKA OT CeTu.
— He cHMMaTb € akkyMynstopa KpacHble N30MSLUMOHHbIE SNIeMEHTbI.

YcraHoBKa 6aTapen npu
AVNCTaHLMOHHOM yrnpaBiieHun
— Cobniofatb NONAPHOCTb.




[Lepxarenb ans wratmea /
HacTeHHoe KpenneHne

Pabota B
BEPTMKabHOM
MoNoXeHnn

A Bbixog onopHoro

m m O N

72

Mpr3MeHHas rososka /
BbIXOZ, Nly4a Nasepa

lMone nprema MHppakpacHoro curHana
MaHenb ynpasneHns
Pesbba 5/8"

OTcek Ans akkyMynstopa

G CoefMHWTeNbHOE rHe30 ANs Onoka
NUTaHWs /3apAaHOro yCTponcTBa

H Bnok nuTaHus /3apsaHoe ycTponcTBo

I WHaunkatop paboTtbi
KpacHbIN: NAET 3apsaka
aKKymynstopa
3eN1EHbIN: NPOLLECC 3apAAKM
3aBepLueH




Cubus / Cubus G

MaHenb ynpaBneHus Cubus

34

—— Cubus ———

AncraHunoHHoe
ynpasneHue

Laserliner

®yHKums auto/slope

CBeToamon dyHKumMM auto/slope
CBeToamon He ropuT: aBTOMaTU4eCKoe
HVBENMpOBaHe

CBeTOANOL, FOpUT: py4HOe
HWBENMpPOBaHNe

KHonka BKJ1./BbIKJT.

MHavkaTop pabotbl
(Mwraet ceetoamon LowBat:)

Ceetoamopn, hyHKUMM HaKTOHa
DYHKLMA HaKNOHa

Mone npuema MH@PaKpacHoOro curHana

1

12

13

Bbixog, HMpakpacHOro curHana
MHavkaTop pabotbl

BbibpaTh CKOpPOCTb BpaLLeHus
600 /330 /30 / 0 06,/MuH.

PeXMM CKaHMpOBaHUs
10°/ 45° / 90° / 180°
KHomKa no3unumoHpoBaHus
(BpaLatb BNpaeo)

KHOmMKa No3uumoHpoBaHus
(Bpaluath BNeBo)



fopusoHTanbHoe U BepTuKanbHoe auto auto

HuBenupoBaHue

— B ropm3oHTanbHOM nonoxexuu: Mo BO3MOXHOCTA
YCTaHOBWTL NPMBOP Ha POBHOW MNOBEPXHOCTU Ui
3aKpenuTb Ha WTaTuBe.

— B BepTMKanbHOM NONoXeHun: Pacnonoxmts npubop
6OKOM C NOMOLLbIO fiep>KaTens As LUTaTMBa / HACTEHHOTO
KpenneHus. MynsT ynpaBneHus CMOTPUT BBEPX.
[lep>xatenb Ana WTaTvBa / HaCTeHHOe KpernneHue
No3BOSISET yCTaHABNMBATL NPMBOP Ha LWTaTnee Ans
paboTbl B BEPTUKANBHOM pexume.

— Haxartb knasuwy BKJ1. /BbIKJT.

"
(i
Lai

I CBeToamnoa auto/slope pexvma He ropuT: aBTOMaTU4eCkoe HUBENMPOBaHMe
n

— Mpurbop BbINONHAET aBTOMATMYECKOe HUBENMPOBaHWE B MHTepBane * 4°. Ha 3tane
HaCTPOWMKM Nla3ep MUraeT, a NPU3MeHHas rofoBka OCTaeTcs HenmoABUXHOM. Mo
OKOHYaHWV HUBENMPOBaHWS Na3ep ropuT NOCTOAHHBLIM CBEYEHWEM Y BpaLLaeTcs
C Makc. 4ncnom obopotoB. CM. Takke pasfen no CeHCOPHON aBTomatuke ,Sensor
Automatic” 1 06 yrne HaknoHa ADS.

Ecniv npubop ycTaHoBeH nof cimwkom 6onblimm yrnom (bonee 4°),
NpPU3MeHHas rofloBKa CTOUT HEMOABMXHO, a Nlasep 1 cBeToanoAb! auto/slope
(aBTOMaTVKa /HakNoH) MuratoT. Mprbop HEOOXOAMMO YCTaHOBUTL Ha Oonee
POBHOM MOBEPXHOCTM.

DyHKUUA HaKNoHa
HaknoHbl 6onbLIero 3Ha4eHNs MOryT CO34aBaThCs Ly
C MOMOLLbIO AOMONHUTENIbHOW YINOBOW MAUTbI.
COBET: CHavana faTb Nprbopy CamocCTosTeNbHO
BbIPOBHATLCS U YCTAHOBUTb YIOBYIO NAWTY Ha HOMb.
3aTeM OTKJII04UTb CEHCOPHYIO aBTOMAaTUKY KHOMKOM
auto/slope. Mocne 3To0ro HakNoOHWUTL NPUOOP Nog,
HY>KHbBIM YoM,

man

ol

3

I CBeTofmop auto/slope pexvima ropuT: py4Hoe HBenMpoBaHmne
n



Cubus / Cubus G

PeXxumbl nasepa

Pexxum BpawieHus

KnasuLuen BpalleHna ycTaHaBNMBAETCH Y1CI0
oboportos: 0, 30, 330, 600 06/MuH

PeXXUM No3MLMOHMPOBaHUS

YTOObI BOMTU B PEXMM NO3WNLMOHUPOBaHWS, Credyet @
HaXuMaTb KNnaBuLLYy BpaLLeHUs 4o Tex nop, noka
nasep He NepecTaHeT BpaLLaTbcs. MoBepHYTb Nasep B
TpebyeMoe NoMoXeHNe MOXHO C MOMOLLBIO KHOMOK

No3VLUMOHNPOBAHNA. @ @

PeXuM ckaHMpoBaHUs

.
KHonka ckaHMpoBaHWA NO3BONAET aKTUBMPOBATb @ <
1 OTPErynmpoBaTh OTPE30K MHTEHCVBHOIO CBeTa,
MMeIoLLMA 4 pa3sHbIX 3Ha4YeHMs WipUHbI. C MOMOLLbIO
KHOMOK MO3WLIMOHVNPOBAHWS CErMeHT MOXHO MOBEPHYTb

B TpebyemMoe nonoxexue. @ @

Pe)xnm py4yHoro npnéma

Pabota ¢ LONOMHWTENbHBIM Na3epHbIM MPUEMHUKOM:
YCTaHOBWTb POTALMOHHbIN N1a3ep Ha MakCUManbHYto
4acToTy BPaLLEHNS 1 BKIIOYNTb NasepHbIN NPUEMHMK.
CM. MHCTPYKUMIO MO 3KCryaTaLmmn COOTBETCTBYIOLLETO
Na3epHOro NpreMHuKa.

PaGoTa c onopHbIM nlasepom

MprBop OCHaLLLEH OMOPHbBIM Na3ePHBIM JIyHOM.

Mpw paboTe B BEPTUKANBHOM PEXMME OMOPHbIN
nasep CIyXuT 4 HUBENMpoBaHWs nprbopa.

[1ns 3Toro cnepyeT OTperynnMpoBaTh ONOPHbIN Nasep
Tak, YToObI Ny4 NPOXOAWN NapannenbHo CTeHe.
Tenepb BepTMKanbHas NNOCKOCTb la3epa BbiCTaBneHa
nepneHAVKYISPHO CTEHe, CM. PUCYHOK.




Laserliner

TexHU4Yeckme XxapakTepUCTUKM (/3rotosutens coxpaHseT 3a cobol npasa
Ha BHECEHWE TEXHUYECKNX M3MeHeHW. 20W47)

CamMoHVBenupoBaHme + 4°

To4YHOCTb +0,15MM / M
TOPV30HTaNbHO / BEPTUKANbHO

Husenuposka aBTOMAaTNHECKM, C MOMOLLbIO

SNEeKTPOHHbIX ypOBHeIZ ¥ CepBOMOTOPOB

CKOpPOCTb HACTPOWKM

oK. 30 ¢ no Bcemy yrmy
CaMOCTOSATENBHOIO PeryNMpoBaHA

YacroTa BpalleHns

0, 30, 330, 600 06/MuH

ﬂ,J'Il/IHa BOJHbI flasepa -
OI'IOprII/I J1yd KpacHbIN / 3en1eHbln

635 HM /515 Hm

Knacc nasepos

2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/
AC:2017)

WV CTOYHMK NnuTaHns

4 x1,2B HR6 (AA) NiMH

CpoK Cy>X0bl KPAaCHbIA / 3eMeHbIN

ok. 16 4yacos / ok. 10 4yacoB

Bpems 3apsaaku

oK. 4 4acoB

Paboune ycnosus

-10°C... 50°C, BNaxHoOCTb BO3AyXa
Makc. 80% rH, 6e3 obpaszosaHus
KoHfeHcaTa, paboyas BbicoTa He bonee
4000 M Hag, ypoBHEM Mops

Ycnosus XxpaHeHns

-10°C.. 70°C,
BNAXHOCTb BO3ayXxa Makc. 80% rH

CTeneHb 3almnThbl

IP 66

Pa3mepsi (LI x Bx T)

130 x 160 x 145 MM (C gep>xaTenem ans
LUTaTMBa / HACTEHHBIM XKpenneHnem)

Bec

JAncraHunoHHoe ynpaeneHue
WNCTOYHMK NnUTanms

1300 r (c nepxatenem ans WwWratvea /
HACTEHHbIM KpeneHem)

2 x1,5B LRO3 (AAA)

JanbHocTb gencramsa Y

makc. 30 m (VIK-ynpasnexme)

Bec

MpaBuna n Hopmbl EC 1 ytunusauus
Mprbop BbINONHAET BCE HEOOXOAMMbIE HOPMbI,

70r (c batapenkn)

pernameHTMpyioLLme cBoBGOAHbIN TOBAPOOGOPOT

Ha TeppuTopumn EC.

[laHHoe v3genuve npeacTaBnseT cobon 3NeKTpUYecKmin Ef

nprbop, Noanexalun caade B LeHTpbl cbopa oTxof08
N yTUNM3aLMK B pa3obpaHHOM BUAE B COOTBETCTBUM C

€BPOMNEencKon AMPEKTUBOM O ObIBLIMX B ynoTpebneHun

SNEKTPNHECKNX N SNEKTPOHHbIX I'Ipl/l60an.

[pyrvie npaBumna TexH1ky 6e30MacHOCTU 1 [LOMOSHWUTENbHble
VHCTPYKUMM cM. no appecy: http:/ /laserliner.com/info?an=ABO

% @



Cubus / Cubus G

MoparoroBka K NpoBepKe KanuGpoBKu

KanmbpoBsky nasepa MOXHO KOHTPONMPOBaTb. YCTaHOBUTL Nprbop nocepeanHe Mexay

2 CTeHaMK, PacCTosiHUE MeXAY KOTOPbIMU COCTABASET He MeHee 5 M. BkiiounTb nprbop.

[ins onTManbHow NpoBepKkM ncnonb3osath WTatvie. BHUMAHUE: CeHcopHas aBToMaTvKa

LlonxHa BbiTb akT1BHa (cBeToamMog auto/slope pexwma He ropu).

1. HaHecuTe Ha cTeHe To4ky AT,

2. MosepHuTe Nprbop Ha 180° 1 HaHecwTe TouKy A2. Tenepb y BaC CTb roOpU3oHTaIbHAs
NIMHWA Mexay Todkammn AT n A2.

0= 8
2. o
> 180°~ ﬂ
A1 % A2 U
MNpoBepka Kannbpoeku
3. MocTakTe NPUOOP Kak MOXHO BrIVXKe K CTeHe Ha BbICOTe TOHKM AT,
OtperynupywTte npnbop.

4. MNMosepHWTe Nprbop Ha 180° 1 HaHecwTe Touky A3. PasHuLa Mexay
To4kamu A2 1 A3 fBnSeTCH AONYCTUMbIM OTKSIOHEHWEM.

5. MosTOpUTL Warun 3 1 4 Ang NpoBepkn ocn Y nnu Z.
3.
A1 x A2
o
- £ A2
— A in A3
o 180°~ S [
A2
ﬁ\ ~ ‘
[ | -

HoBasl tocTnpoBka TpebyeTcs, ecnv Ha ocn X, Y nnu Z Toukm A2 n A3
pacnonoxeHsl Ha pacctosiHum bonee 0,15 MM Ha Kaxaple 1 M Apyr ot gpyra.
B 3TOM cnyyae Bam HeobXoAMMO CBA3aTbCs C aBTOPU30BaHHBIM ANUNEPOM
nnu cepBucHbimM otgeniom UMAREX-LASERLINER.



Pexxum HOCTUPOBKA

Bo Bpems t0CTVpOBKM 0bpallaiTe BHYMaHVe Ha BblpaBHMBaHVE POTaLMOHHOTO
nasepa.

OcTnposka ocn X @
BkJloyeHne pexrmMa ocTnpoBkm: BknioymTb Cubus. OgHoBpemMeHHO
HaxxuMmaTtb kHonkwm BKJ1. /BbIKJ1. 1 auto/slope (aBTomatwka,/HaknoH) @

A0 TeX nop, NOKa CBeTOAMNO HaKMOHa auto/slope He Ha4yHeT 6bICTpO MUratb.

tOcTmpoBka: C MOMOLLBIO KHOMOK MO3ULMOHMPOBAHWS NepeBeCTy nasep
113 TEKYLLLErO NOMOXEHNUS Ha BbICOTY KOHTPOMBbHOM ToukM A2. [ins 3Toro

HECKObKO pa3 HaXaTb Ha KHOMKM MO3NLMOHMPOBAHNS C LLIAroM B OfHY
CeKyHAy, Noka He ByaeT LOCTUrHYTO TpebyeMoe NornoxXeHue.

OTMEHUTb I0CTUPOBKY: BbIKN04MTL NprBOp.

COXpaHI/ITbZ Hosas IOCTMPOBKa COXpaHAETCA C MOMOLLbIO KHOMKa
CKaHMPOBaHNA

lOcTtnpoBka ocn Y n Z

BknoveHMe pexurMa IoCTMpoBKn: BknounTb Cubus. OgHOBpeMeHHO
Haxu1MaTb KHomku BKJT./BbIKJ1. 1 auto/slope (aBTomaTuKa /HakmoH)
[10 TeX Nop, Noka CBETOAMOL, HakNoHa auto/slope He HauHeT ObICTPO MUraTb.

)
© ®e O

auto’

© &

Knaswwen tilt nepeknioynTbes Ha ocb Y.

tOcTpoBka: C MOMOLLbIO KHOMOK MO3NLMOHNPOBAHNS NepesecTu nasep
13 TEKYLLIETrO MOJMOXEHWS Ha BbICOTY KOHTPOMbHOM Toukn A2. [1ns 3T0ro

HECKOMbKO pa3 HaxaTb Ha KHOMKM NO3ULMOHMPOBAHMS C LUArOM B OfIHY
cekyHay, noka He OyaeT 4OCTUrHYTO Tpebyemoe nonoxeHue.

©
®)

OTMEHWTb I0CTUPOBKY: BbIKN04MTL NpHBOp.

COXpaHI/ITbZ Hosas IOCTVPOBKA COXPAaHAETCA C NMOMOLLbIO KHOMKa

® @

CKaHVpoBaHMsl
[1ns 10CTUPOBKYM OCK Z YCTaHOBUTL NPpMBOpP BepTMKaNbHO o
1 BbINOMHWTb Te e AeNCTBUS, YTO 1 NPU I0CTUPOBKE OCK X. ZAX/Y/Z

PerynsipHo NpoBepsiviTe OCTUPOBKY Nepes,
MCMOMb30BaHWeM, Mocsie TPAaHCTIOPTUPOBKM
1 [INTENBHOTO XpaHeHus. Mpu 3Tom
npoBepsifTe BCe OCK.

n @



Cubus / Cubus G
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Cubus / Cubus G

SERVICE

Umarex GmbH & Co. KG

— Laserliner -

MohnestraBe 149, 59755 Arnsberg, Germany
Tel.: +49 2932 638-300, Fax: +49 2932 638-333
info@laserliner.com

Umarex GmbH & Co. KG E
Donnerfeld 2
|

59757 Arnsberg, Germany

Tel.: +49 2932 638-300, Fax: -333 R
www.laserliner.com Laserliner
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